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INTRODUZIONE

Come Leggere il Manuale

Il presente Manuale d’uso € fornito in formato PDF. Esso potra essere visualizzato e
stampato mediante il programma Acrobat Reader (vers. 4.0 o superiore). Per
visualizzare e/o stampare il manuale &, pertanto, necessario il programma Acrobat
Reader (vers. 4.0 o superiore). Tale programma NON viene fornito nel pacchetto di
installazione.

Acrobat Reader pu0 essere scaricato gratuitamente al seguente indirizzo web:

http://www.adobe.it/products/acrobat/readstep2.html

Caratteristiche Principali e Contenuto del
Programma

ROTOR ¢ il primo software italiano dedicato alla progettazione delle intersezioni
stradali a rotatoria.

ROTOR ¢& stato studiato per rendere agevole e veloce la progettazione delle
intersezioni a rotatoria: € un programma semplice, ma molto potente e completo per

affrontare con semplicita la progettazione stradale.

ROTOR esegue in pochi semplici passaggi il dimensionamento e la verifica
funzionale di un’intersezione a rotatoria: diventa lo strumento di simulazione e di
gestione sul territorio della sicurezza stradale.

ROTOR elabora il modello funzionale dell'intersezione a rotatoria restituendo una
simulazione delle grandezze prestazionali di riferimento come la lunghezza delle code

e i ritardi dei veicoli in ingresso.

ROTOR Elabora intersezioni a rotatoria fino a 7 rami entranti e definisce nel dettagli

ogni ingresso attraverso 6 parametri geometrici.

ROTOR gestisce in maniera integrata tutti i dati per la progettazione, la verifica e il
controllo di una rotatoria permettendovi di:
» eseguire verifiche prestazionali di rotatorie stradali (capacita, code, ritardi,
L.0.S.)
« eseguire il predimensionamento ed il bilanciamento della rotatoria

« estrarre una relazione di calcolo completa ai sensi del D.M. 19.04.06
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estrarre ed elaborare i risultati in ambiente Excel attraverso report, schede e
grafici dettagliati

confrontare, sotto il profilo prestazionale, piu soluzioni progettuali

verificare |'utilizzo di corsie preferenziali di svolte in destra

stimare la Capacita della rotatoria e il suo livello di saturazizone

interfacciarsi con ROTORCAD per disegnare e modificare il layout della rotatoria
in ambiente CAD (AutoCAd e Bricscad).

In particolare & possibile ottenere i seguenti output progettuali:

Grafici e tabelle della simulazione di calcolo con tutte le grandezze di input
Calcolo della Capacita' per ogni ingresso e simulazione della sua variazione nel
tempo di modellazione

Calcolo della Capacita' ultima dell'intersezione

Calcolo del livello di Saturazione per ogni ingresso e simulazione della sua
variazione nel tempo di modellazione

Calcolo del ritardo medio dei veicoli in ingresso per ogni accesso e simulazione
della sua variazione nel tempo di modellazione

Calcolo della lunghezza della coda dei veicoli in ingresso per ogni accesso e
simulazione della sua variazione nel tempo di modellazione

Valutazione dei livelli di servizio (LOS) per ognhi accesso e simulazione della sua
variazione nel tempo di modellazione

Personalizzazione archivio dati utente

Dimensionamento e ottimizzazione delle 6 grandezze geometriche relative ad
ogni ingresso

Esportazione totale e parziale dei risultati in formato TESTO (TXT) ed EXCEL
(XLS)

Esportazione relazione tecnica in formato WORD (DOC) personalizzabile

Calcolo e confronto dei dati di Output fino a 4 soluzioni progettuali differenti
Check list di progetto per valutazione livello di progettazione

Controllo analitico progetto mediante strumenti di analisi dati
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CONDIZIONI DI LICENZA D’USO.

Il Programma denominato Rotor, & stato ideato, progettato realizzato, prodotto e
distribuito dall’'Ing. OMAR BODRITO - Studio di ingegneria (OBx) che ne e I'Autore e il
distributore (in seguito, per brevita, Ing. OMAR BODRITO - Studio di ingegneria (OBx)
sara indicato come OBx).

OBx mette a disposizione dei Tecnici un semplice dimostrativo del programma Rotor
(campione gratuito di prova senza alcun valore commerciale) per consentire una
corretta valutazione del software prima dell'acquisto. II programma in versione di
prova (o valutazione o demo) ha alcune limitazioni tecniche operative: non consente
nessuna operazione di calcolo, ma permette di operare e di visualizzare un esempio
completo di calcolo. Per ottenere una versione completamente funzionante &
necessario acquistare il programma personalizzato da una chiave di attivazione USB.
Per qualsiasi informazione contattare direttamente OBx o consultare il sito www.ob-

X.it.

L'uso del programma Rotor della OBx & soggetto alle limitazioni previste dalla legge

italiana relativamente alla tutela dei diritti intellettuali.

Ogni trasgressione sara perseguita a termine di legge.

La decompilazione e il disassemblaggio del codice macchina del prodotto sono vietati.

OBx & disponibile, su richiesta da parte dell'Intestatario di regolare licenza d'uso, ad
approntare le procedure che garantiscano l'interoperabilita del proprio software con

altri programmi.

OBx Ingegneri.Consulenza.Servizi — Ing. Omar Bodrito
Rotor € distribuito in esclusiva nazionale da:

Sede legale: OBx - Ingegneria.Consulenza.Servizi
Studio di ingegneria ing Omar Bodrito.

Via Moncenisio, 39
10093 - Collegno (TO)

Tel. (+39).011.58.26.155 Fax. (+39).178.2283.242
Web site: www.ob-x.it
e-mail: assistenza@ob-x.it - obx@ob-x.it -
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CONDIZIONI DI LICENZA D'USO DEL PROGRAMMA

Il Programma denominato Rotor, & stato ideato, progettato realizzato, prodotto e
distribuito dall'Ing. OMAR BODRITO - Studio di ingegneria (OBx) che ne & I'Autore e il
distributore (in seguito, per brevita, Ing. OMAR BODRITO - Studio di ingegneria (OBx)

sara indicato come OBXx).

La predetta licenza riguarda il software contenuto nel presente CD Rom (o nel file
eseguibile presente sul sito www.ob-x.it) tutta la documentazione allegata che include
i programmi eseguibili e i file contenuti nel CD Rom di seguito indicati con il termine

Software.

Il presente contratto, oltre alla licenza d'uso, spiega il tipo di garanzia offerto e le

diverse condizioni contrattuali in merito agli aggiornamenti.

La preghiamo di leggere attentamente quanto segue.

La richiesta di acquisto sara considerata come accettazione di ogni punto del presente
contratto.

L'utilizzo del software e soggetto ai termini definiti dall'accordo di licenza che segue.

Il presente contratto costituisce un accordo tra I'Intestatario della licenza e OBx.

L'installazione del software comporta |'accettazione dei termini del contratto.

COPYRIGHT.

Il presente Software & protetto dalle leggi, dai decreti, dai regolamenti e da ogni altra
disposizione nazionale applicabile, in particolare dalle norme sul diritto d’autore e sulla
proprieta intellettuale, nonché dalle norme comunitarie e dai trattati internazionali in
materia in quanto applicabili.

Il prodotto Software, ogni sua copia ed ogni parte od elemento di esso (ivi inclusi, in
elencazione esemplificativa e non esaustiva: ogni immagine, icona, fotografia,
animazione, video, musica e testo.), qualsivoglia testo o immagine, la documentazione
elettronica ed “on-line” relativa al prodotto Software, sono di proprieta esclusiva di

OBx e non sono riproducibili dall’Utente sotto alcuna forma o modalita.

Windows € un marchio della Microsoft.
Acrobat(R) Reader copyright (C) 1987-1997 Adobe Systems Incorporated. - Tutti i
diritti sono riservati. - Adobe e Acrobat sono marchi di Adobe Systems Incorporated.

Tutti i marchi e prodotti citati sono dei rispettivi legittimi proprietari.

ROTOR 2014.1 - manuale d'uso © 2005 - 2023- OBx - Ing. Omar Bodrito




La riproduzione, anche parziale, del manuale e di ogni materiale allegato al software
Rotor, effettuata con qualsiasi mezzo & vietata ai sensi di legge se attuata in mancanza

di autorizzazione scritta da parte della OBx.

CONCESSIONE DELLA LICENZA

OBx concede la licenza d'uso dietro il pagamento della stessa (che si ritiene incluso nel
prezzo pagato per il pacchetto software).

OBXx, su richiesta del cliente, concede anche la licenza d’'uso per un uso
limitato nel tempo (AFFITTO DEL SOFTWARE).

In questo caso l'intestatario della licenza d’uso avra un tempo limitato a disposizione
per |'uso del programma di calcolo.

La predetta licenza riguarda il software contenuto nel presente CD Rom (o nel file
eseguibile presente sul sito www.ob-x.it) e tutta la documentazione allegata che
include i programmi eseguibili e i file contenuti nel CD Rom di seguito indicati con il
termine Software.

La Licenza d'Uso del Programma non comprende la facolta di ottenerlo in formato
sorgente, né di disporre della relativa documentazione logica e/o di progetto.

Il Software ¢ licenziato, non venduto, per |'uso esclusivo ai sensi e nei termini di legge
del presente contratto; la OBXx si riserva tutti i diritti non espressamente concessi con
lo stesso. Sebbene I'utente sia proprietario dei dischi o degli altri mezzi sui quali il
software & registrato, OBx rimane |'unico proprietario del software e di tutta la
documentazione allegata.

OBx si riserva, altresi, la facolta di modificare il prodotto senza preavviso ed in

qualsiasi momento. Gli aggiornamenti saranno incorporati nelle nuove edizioni.

DIVIETO DI COPIA

Il software e tutelato dalle leggi nazionali sul copyright applicabili e dalle disposizioni
contenute nei trattati internazionali. Di conseguenza, I'Intestatario € tenuto a trattare il
software al pari di ogni altro materiale coperto dalle leggi sul copyright e/o sul diritto
d'autore.

L'uso del Programma €& consentito su una sola macchina per volta finché in possesso
del Cliente cosi come un disco puo essere ascoltato su uno stereo alla volta o un libro

letto da una sola persona alla volta.

L'Intestatario non puo copiare, modificare, unire il software o qualsiasi porzione dello
stesso sia elettronicamente che con altri mezzi.

E consentito effettuare una copia di backup del prodotto.
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L'Intestatario si assume l|'onere di riprodurre l'informativa del diritto di copyright di

OBx. e di includerla nella copia di riserva del software.

DIVIETO DI CESSIONE

L'Utente finale non pud concedere in locazione, dare in leasing, cedere o trasferire in
ogni modo il software o la licenza d'uso a chiunque senza il consenso scritto da parte di
OBx.

A consenso avvenuto il software e tutta la documentazione allegata dovranno essere
trasferite al nuovo Intestatario che dovra accettare in ogni suo punto il presente
contratto.

Il vecchio intestatario non potra, in alcun caso, trattenere presso di se alcuna copia del

software o della documentazione allegata.

CONFIDENZIALITA' - REVERSE ENGINEERING

L'utente, i suoi impiegati o collaboratori si obbligano a proteggere la confidenzialita del
software.

L'Intestatario non puo operare un reverse engineering, disassemblare o decompilare il
software, se non entro i termini di legge comprese quelle in attuazione della Direttiva
CE del 14 maggio 1991 sulla protezione legale dei programmi per computer. In
particolare I'utente finale si obbliga, qualunque ne sia la ragione, a non trasmettere il
software, a non fare apparire il codice sorgente e a non effettuare alcuna stampa del
contenuto della memoria contenente il predetto codice.

Nel caso in cui dovesse essere garantita l'interoperabilita con altri software |I'Utente si
obbliga a richiedere ogni informazione necessaria ad OBx, presso l'indirizzo allegato in
calce al presente contratto, senza procedere alla decompilazione o al disassemblaggio
per conto proprio.

OBx si riserva di valutare ogni richiesta in merito alla legittimita dello scopo.

Condizioni e termini della consegna delle informazioni saranno stabiliti da OBx.

LIMITI DI GARANZIA

OBx garantisce, per un periodo di sei mesi dalla data di consegna del prodotto, che il
CD Rom sul quale é fornito il software (o eventualmente il file di installazione) e tutto il
materiale allegato sono privi di difetti di materiale e di fabbricazione in condizioni di
utilizzo normali.

Se nel sopraccitato periodo di garanzia I'Intestatario dovesse riscontrare un
malfunzionamento potra richiedere una nuova fornitura con spedizione a carico di OBx.
Ogni richiesta dovra essere inoltrata alla sede operativa di OBx.

Ove non fosse possibile la restituzione del materiale la OBx Software rendera il prezzo

di acquisto pagato.
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Nessun distributore, rivenditore o chiunque altro € autorizzato ad espandere o alterare

i contenuti del presente contratto o della garanzia.

Ad eccezione di quanto dichiarato in questa sezione e di quanto previsto dalla legge il
software & fornito senza alcuna altra garanzia, espressa o implicita, comprese le

garanzie di commerciabilita, di qualita e di idoneita per un fine particolare.

LIMITAZIONI DI RESPONSABILITA' PER DANNI

La responsabilita massima di OBx e l'esclusivo rimedio a disposizione dell'utente
saranno, a discrezione di OBx, o una nuova spedizione del materiale ritenuto difettoso
0, ove cio non fosse possibile, la restituzione del prezzo di acquisto.

In nessun caso OBx sara responsabile per i danni (inclusi, senza limitazioni, il danno
per perdita o mancato guadagno, interruzione dell'attivita, perdita di informazioni o
altre perdite economiche e/o di immagine) derivanti dall'uso del programma, anche nel
caso che OBx sia stata avvertita della possibilita di tali danni. In ogni caso, la
responsabilita di OBx, ai sensi del presente contratto, sara limitata ad un importo
corrispondente al prezzo di vendita del programma.

OBx non si assume alcuna responsabilita sul contenuto e/o sulla correttezza dei Dati
e/o degli Archivi eventualmente forniti con il programma, sulla loro rispondenza alla
legislazione vigente e sui documenti che e possibile ottenere dal loro uso. L'Utente,
pertanto, € tenuto a valutare e verificare i Dati e/o gli Archivi in ogni loro parte,
compresa la loro rispondenza alla legislazione vigente, essendo egli stesso l|'unico
responsabile dell'esattezza degli elaborati e dei risultati che si ottengono dal loro uso.
Gli Archivi del programma, se non diversamente ed espressamente dichiarato, sono di
proprieta di OBx e possono essere utilizzati unicamente con il programma. Gli Archivi,
o parte di essi, non dovranno, in alcun modo, essere riportati e utilizzati in altre

procedure.

FUNZIONAMENTO DEL PROGRAMMA

Malfunzionamenti del Programma, ad installazione avvenuta, coinvolgono il Cliente in
tutti i necessari servizi di manutenzione, riparazione, correzione ed ogni incidentale o
conseguente danneggiamento.

OBx non garantisce che le procedure del presente Programma soddisfino le esigenze
del Cliente e che queste funzionino in qualsiasi combinazione vengano da esso usate,
né forniscono alcun'altra garanzia, espressa o implicita, relativa al manuale d'uso ed al
software in esso descritto; conseguenti rischi derivanti dal loro uso sono
completamente a carico del Cliente e quindi in nessun caso OBx sara responsabile di

danneggiamenti diretti, indiretti, o conseguenti a difetti di software. Il Cliente ha
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I'onere e la responsabilita della scelta, dell’installazione, dell'uso e della gestione del
Programma al fine del raggiungimento del risultato prefissosi.

OBx non garantisce il funzionamento del programma a seguito di future evoluzioni
dell'hardware e del software (computer, sistemi operativi, ecc.), nonché la sua
rispondenza a future disposizioni di legge relative alla materia trattata dal programma
stesso. In tal caso, se disponibile, I'utente dovra acquistare una versione aggiornata
del programma.

Il presente Programma €& personalizzato. Detta personalizzazione consiste nella
scrittura, all'interno del programma di un numero di serie UNICO.

E vietato far funzionare il programma sotto debugger: pena la possibilita di

danneggiamento dei dati e la risoluzione della licenza d'uso.

DIRITTI PREVISTI DALLA LEGGE
Nessuna disposizione di questo contratto pregiudichera qualsiasi diritto che I'Utente

potrebbe avere in virtu delle leggi vigenti.

TRADUZIONE
Qualora venisse predisposta una traduzione in altra lingua della presente licenza, resta
inteso che la versione italiana sara considerata prevalente. In ogni modo dovra

comunque essere sottoposta alla supervisione di OBx.

RISOLUZIONE DEL CONTRATTO

Il presente contratto ha effetto fino a che non intervenga la sua risoluzione.

L'Utente finale puo risolvere il contratto in ogni momento con la semplice restituzione
di ogni copia del software di OBx.

Il contratto sara risolto in caso di inadempienza, rispetto a qualsiasi termine o
condizione del contratto stesso, da parte dell'Intestatario; a seguito di tale risoluzione
I'Intestatario dovra obbligatoriamente restituire tutte le copie del software in proprio
possesso.

Le previsioni di questo contratto volte alla protezione del diritto di proprieta di OBx, le
limitazioni della garanzia e le limitazioni di responsabilita per danno continueranno a
essere effettive anche dopo la risoluzione del contratto.

La risoluzione del contratto non prevede il rimborso, neanche parziale, del costo

iniziale pagato dall'Intestatario per I'acquisto del software.

PREVISIONI GENERALI
Il presente contratto rappresenta I'unica fonte di regolamentazione dei rapporti tra le
parti; I'Utente concorda che OBx non sara considerata responsabile per qualsiasi falsa

affermazione o rappresentazione fatta dalla stessa, dai suoi agenti o da qualsiasi altra
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persona (tanto in buona fede quanto per negligenza) sulla quale I'Utente abbia fatto
affidamento nell'aderire a questo contratto. Unica limitazione a quanto

precedentemente affermato & la fraudolenza.

CONTROVERSIE

Il Cliente che non accetta in tutto o in parte quanto innanzi riportato DOVRA restituire
il Prodotto ad OBx. entro otto giorni dalla consegna. Ogni altro comportamento €& la
chiara manifestazione di volonta di accettare, senza alcuna riserva, tutto quanto
innanzi scritto e lI'impegno a rispettarlo.

Per qualsiasi controversia tra le parti & competente il Foro di Torino

OBx Ingegneri.Consulenza.Servizi — Ing. Omar Bodrito.
Via Moncenisio, 39
10093 - Collegno (TO)

Tel. (+39).011.58.26.155 Fax. (+39).178.22.83.242
Web site: www.ob-x.it
e-mail: assistenza@ob-x.it - obx@ob-x.it

Copyright 2005 - 2008 - Tutti i diritti sono riservati.
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INSTALLAZIONE |

Requisiti di sistema ‘

I requisiti (minimi) indispensabili al funzionamento del programma sono i seguenti:
+ Pentium II 300 MHz o superiore
+ Disco rigido, Lettore di CD-ROM, Porta Usb
+ 64Mb RAM
+ 50Mb liberi su HD.
+ Microsoft Windows NT4/2000/XP/Me
+ Microsoft Vista o Windows7 (32 o 64bit)
+ Microsoft Vista o Windows 7, 8, 8.1, 10, 11
+ Microsoft Word 6.0 o superiore
+ Microsoft Excel 2000 o superiore
+ Scheda video 1024x768

+ Adobe Acrobat Reader 4.0 o superiore
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Installazione del software

L'installazione del programma su disco rigido viene eseguita automaticamente
effettuando le seguenti operazioni:

Accendere il computer e attendere che Windows risulti avviato;

ATTENZIONE! Prima di procedere all’installazione accertarsi che:
- ogni altra applicazione in uso sia chiusa;

- occorre accedere al sistema con i privilegi di "Amministratore”.

Dopo aver inserito il Cd Rom nell’apposito lettore verra attivata automaticamente la

procedura di installazione.

Per avviare la procedura manualmente scegliere I'opzione ESEGUI nel menu del
bottone “Avvio” e nel dialog “Esegui” digitare: X:\INSTALLA.EXE dove X é la lettera
che identifica il proprio lettore di CD-ROM.
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Inizio della procedura di installazione: in questa fase e possibile scegliere la lingua da

utilizzare durante l'iter di installazione. Il programma di installazione prevede due

possibilita: lingua italiana e lingua inglese. Premere il tasto "OK” per continuare.

Selezionare la lingua dell'installazione |X|

Selezionare |a linqua da utilizzare durante
R % linstallazione:

T

[ oK J[ Annulla l

Messaggio di benvenuto: il programma inizia la procedura di raccolta dei dati necessari

alla corretta installazione di RotorCAD sul PC.

Si consiglia in questa fase di chiudere tutte le eventuali applicazioni attive prima di
procedere.

Premere il tasto “"Avanti>" per continuare.

Installazione di [Rotor 2014] BT

Benvenuti nel programma di
installazione di [Rotor 2014]

ROTO R SU |Te [Rotor+RatorCAD 2014 26,05, 14 (32bit) USE, SYSTEM] sard

installato sul computer,

Si consiglia di chiudere tutte le applicazioni attive prima di
procedere.

Premere Avanti per continuare, o Annulla per uscire,

b
e

Installazione

[ avantiz [ annulla J

Licenza software e accettazione del contratto: Leggere attentamente le informazioni

riportate prima di procedere all'installazione del programma. E’ necessario accettare
tutti i termini del contratto per proseguire con l'installazione.

Premere il tasto “Avanti>" per continuare.
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Installazione di[Rotor 2014]

Informazioni 2 O
Cronalogia Aggiornarmenti, 14
Quando sei pronto per proseguire, premi Avanti,

A
CRONOLOGIA AGGIORHAMEHNTI =
07, 06 2074
+ Rotor

o Huowva veste grafica 2014

o Compatibilita con Windows 8

o Compatibilita con Windows 8.1

2 Huowvo strumento gestione dati input - “calcola curva

di traffico™

o Migliorata opzione di calcolo - “condizioni esterne™

o Migliorata opzione di esportazione in ambiente EXCEL

o Migliorata opzione di esportazione in ambiente WORD

2 Huowvo strumento generale - “Localizzatore P

< Indietro ” Avanti = l [ Aannulla

Cronologia aggiornamenti: viene visualizzata la cronologia piu significativa degli

aggiornamenti precedenti.

Premere il tasto “"Avanti>" per continuare.

Installazione di[Rotor 2014]

Contratto di licenza
Legagere con atkenzione le informazioni che sequona prima di procedere.,

Leggere il sequente contratko dilicenza, E necessatio accetkare bUtt i termini del
contratto per procedere con linstallazione.

(G

CONTRATTO D'USO ROTOR

CONDIZIONI M LICEHZA D'USO PROGRAMMA IN PROVA

Il Programmima denominata Rotor, & stato ideato, progettato realizzato, prodotto
e distributa dalllng. OMAR BODRITO - Studio di ingegneria (OBx) che ne &
I'Sutare & il distributore (in seguito, per brevitd, Ing. OdAR BODRITO - Studio
di ingegneria (OBx) zard indicato come OBx).

| <

(") Accetta i termini del contratko di licenza

(%) Non accetto i kermini del contratto di licenza
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Scelta del percorso di installazione del programma: € necessario individuare il percorso

di installazione sul disco rigido del PC. Premere il tasto “"Avanti>" per continuare.
Per scegliere una cartella diversa da quella di default, premere il tasto “Sfoglia...” e

selezionare una nuova posizione.

Installazione di [Rotor 2014] li=]
Selezione della cartella di installazione 2 O
Daowe vuoi installare [Rokar 201472 14

,_'_-I [Fotor 2014] sard installako nella seguente cartella.

Per continuare, premere Avanti. Per scegliere un'altra cartella, premere SFoglia,

|C Programmi OB | [ Sfaglia...

Sono richiesti almena 125,4 ME di spazio sul disco.

< Indietro “ feeanki = l [ Annulla

Scelta del percorso di installazione della cartella dei collegamenti: € necessario

individuare il percorso di installazione sul disco rigido del PC. Premere il tasto

“Avanti>" per continuare.

Fase di raccolta dati: Il programma di installazione ha terminato la raccolta delle

informazioni necessarie: vengono visualizzate e riassunte tutte le precedenti scelte
effettuate. Premere il tasto “Installa” per continuare ed iniziare la copia dei file di

installazione sul PC.
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Installazione di[Rotor 2014] = |:

Pronto per I'installazione 2 O
Il programma di installazione & pronto per iniziare linstallazione di [Raotor 2014] 14
sul computer,

Premere Installa per continuare con linstallazione, o Indietro per rivedere o modificare
le imposkazioni.

Zartella di installazione:
Ci\ProgrammiyioBy

< Indietro “ Installa | [ annulla

installazione componente Volo View Express: Il programma di installazione procede

con l'installazione del componente "“VoloViewEpress 2000”. Segue, se necessario,

I'installazione mediante il setup

Installazione di [Rotor 2014]

Pronto per l'installazione 2 0
1l programma di installazione & pronko per iniziare inskallazione di [Rotor 2014] I 4
sul compuker,

Instaflazione componente VoloViewExpress 2000...

L<1ndietrn JL' Installa | L annulla J

by

Per il corretto funzionamento di RotorCAD e fondamentale l’'installazione di tale
componente.

Si consiglia di installare il componente seguendo le istruzioni a video del setup di
VoloViewEpress 2000.
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Aggiornamento funzioni chiave hardware usb:

Il programma di installazione richiede l'inserimento della chiave hardware in dotazione
in una porta USB libera del PC.

Inserire la chiave hardaware in dotazione in una porta USB libera;

Digitare il codice di attivazione ricevuto;

Premere il tasto ‘Avanti’.

¥ Installazione Prodotti OBx |;J@@

AGGIORNAMENTO CHIAVE HARDWARE USB '1%

ATTENZIOME!

Per 'aggiornamento della chiave hardware USE esequire lz seguenti operazion:

I inserire la chiave hardware in dotazione in
6 una porta USE libera;

+ digitare il codice di attivazione ricevuto;

+ premere il tazto 'Attiva chiave'

Per qualsiasi informazione contattattare il rivenditare.

Mum Chizve B66FO0FC
ID Chiave 0

Ihzenre codice di attivazione farmato da cifre & lettere maiuscole [es 783590216E]

= <=

Altiva chiave » l

Completamento dell’installazione: Il programma di installazione ha terminato la copia

dei file sul disco rigido. Premere il tasto “Fine” per completare la procedura di

installazione.

Installazione di [Rotor 2014] |-_|

Completamento dell'installazione
di [Rotor 2014 ]

ROTO R SU |Te L'installazione di [Rotor 2014] & stata completata con

successo, L'applicazione pud essere eseguita selezionando |2
relative icone,

Premere Fine per uscire dallinstallazione.

b
e

Installazione
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Il programma di configurazione conferma la fine della progcedura. Premere il tasto

‘Fine per concludere l'installazione/configurazione.

Per rendere attive tutte le modifiche apportate durante la procedura di installazione

potrebbe essere necessario riavviare il computer.
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INTERFACCIA UTENTE

Rotor, grazie alla sua semplice interfaccia, permette di definire ed impostare le ipotesi
progettuali generali in modo da descrivere globalmente tutti gli aspetti ed i fenomeni
correlati alle intersezioni a rotatoria sistemate a raso. La seguente figura rappresenta

I'interfaccia untente del programma Rotor, dopo I'apertura di un un file di esempio.

@1 ROTOR 2014 - [Esempio 2_2010.1.ro1]
Fle Dati Opzioni Risukat Strumenti RotorCAD 7

He|? x|SR 8|0 Rotor2014.0 - USB System

Explorer Geometria ingresso

3 Progetta ] ] : _
= €3 intersezione o Denominazione ramo Strada Antica di Collegno

) Anagrafica Intersezione P tri trici i
Q A“Egan(a prwesyonistd aramelri geometnci ingresso
) Tempi di modellazione
= g% Geometria
£&; Toponomastica Intersezione
<82 Via Terina
<&} strada Antica di Collegno
83 55 25
<83 Via Susa
= i Dati di traffico
atl Via Torino
aili Strada Antica i Collegno
uils 55 25
ahi Via Susa

FH Matrice delle svolte @
= & Composizione del traffico

= Via Torino

i
o
S

El

- Larghezza ingresso

[

- Semi larghezza accesso 375 1m)

w

- Lunghezza di svasatura 37,00( [m]

N

- Angolo di conflitto
- Raggio di curvatura ingresso [m]

- Diametro inscritto

w

o

-Flussi interferenti

g

Attraversamento pedanale

™ Strada Antica di Collegno Descrizione parametro geometrico
5 5525

= Via Susa Input 3: Lunghezza di svasatura o ) i
= % Opeioni Rappresenta la lunghezza entro la quale avviene la variazione di sezione tra la Semi-larghezza
. dell'accasso & 1a Larghezza dellingresso.
(&) via Tarino (Guida utente - Appendice 1]
(&) Strada Antica di Collegno ¥

(e ss 25
@ Via Susa
= iw Risultati
= {9 Verifiche prestazionali
1 via Torino
ﬂ" Strada Antica o Collegno
(Jssas
ﬂ WVia Susa
+ 81 Ottimizzazione Geometrica
€7 Capacita ultima
= fn Strumenti
%8 Analizz atore
¥ Cordla preferenziale
& CheckUp Rotatorla
;Q Localizzazione geografica

Flotor 2014.0.0 USB Sustem - DBx - © 2005 - 2014 wwww ob-xt - obs@obic it

1-Menu Explorer

E’ il menu di navigazione del programma che permette di visualizzare sia le schermate
relative ai dati di input, sia le schermate relative ai risultati (dati di output). Semplice
ed intuitivo grazie alla struttura ad albero permette una diretta ed inequivocabile

individuazione dei dati.

2- Menu a discesa (o tendina) principale
E’ il menu di controllo del programma equivalente alla sezione ‘Explorer’,, ma

semplicemente organizzato in forma di menu a tendina o a discesa.
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3-Area di lavoro

E’ la sezione dell’interfaccia destinata all'inserimento dei dati o alla visualizzazione dei

risultati selezionati dall’Explorer o dal menu a discesa principale.

4-Barra degli strumenti principale

E' la barra degli strumenti ad icone che rappresenta i comandi principali e le

funzionalita di sistema del programma.

1.
2.
3.
4,
5.
6.
7.
8.

9.

10. Stima del flusso di saturazione della rotatoria

Nuovo: Inizia un nuovo progetto.

Apri: Apre un file di progetto (*.rot) precedentemente archiviato.

Salva: Salva il progetto corrente in un file con estensione .rot.

Chiudi: Chiude il progetto corrente.

Help:  Accede al manuale d'uso del programma.

Opzioni: Accede alla sezione delle opzioni generali del programma.

Analizzatore: attiva la funzione “Analizzatore”.

Corsia preferenziale: attiva la funzione di simulazione delle corsie di svolta preferenziale di svolta a
destra.

CheckUp Rotatoria: attiva le funzioni “Analisi Report Rotatoria” e “Analisi Check List Progetto” .

11. RotorCAD:Avvia il Modulo RotorCAD per disegnare la rotatoria in ambiente CAD.

12. Esci: Chiude l"applicazione.

5-Barra degli strumenti secondarie

E’ la barra ad icone che individua i comandi relativi alla sezione dei dati corrente. Ci

sono due barre degli strumenti secondarie:

* Barra degli strumenti relativa alla sezione dei dati.

Normativa: Richiama e visualizza il D.M. 19.04.2006.
Archivio dati: Accede alla sezione di importazione dei dati di progetto relativi alla sezione
corrente.

Aggiorna dati:  Conferma l'inserimento dei dati di progetto corrente ed aggiorna l'interfaccia.
Ripristina dati:  Ripristina i valori dei dati di progetto inseriti al valore relativo all’'ultimo

‘Aggiorna dati’ .
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* Barra degli strumenti relativa alla sezione dei risultati - generale.

B Q@ @ @
® © © ©

Calcola: Procede al calcolo delle grandezze relativo alla sezione corrente.
6. Anteprima: Visualizza/esporta/stampa i risultati relativi alla sezione corrente tramite il
programma “blocco note” di Windows.
Relazione: Compila ed esporta la relazione di calcolo finale in formato Word (.DOC).

Elabora in Excel: Elabora ed esporta la i risultati di calcolo finale in formato Excel (..XLS).

e Barra degli strumenti relativa alla sezione dei risultati singolo ingresso.

G @
OmC)

9. Dettagli ingresso: Visualizza la sezione dei dati riepilogativi dell’ingresso attivo.

10. Marker: Visualizza sul tabulato dei risultati le impostazioni dei ‘Marker’

e Barra degli strumenti relativa alla sezione dei risultati — dettagli riassuntivi

ingresso.

Q@ ©
@ 2

11. Anteprima: Visualizza/esporta/stampa i dati relativi riassuntivi dell’ingresso attivo.

12. Conferma dati Conferma i dati inseriti e ritorna alla scheda dei risultati dell'ingresso attivo.
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LAVORARE CON ROTOR: funzioni di base

Il presente capitolo riporta le principali procedure per la gestione del programma in

ambiente windows.

Avviamento del programma

Per avviare il programma selezionare l'icona relativa a Rotor direttamente dal desktop
di Windows.

| Avvio Rotor tramite dopppio clic sull’icona del Dektop di windows

aialushy MRl

Oppure:
1. Ricercare la cartella OBx dal menu “Start” di Windows;

2. nel menu dedicato ai nostri prodotti selezionare |‘opzione “Rotor 2014";

| Avvio Rotor tramite (START= OBx >Rotor 2014)

Altrimenti nella barra di ricerca inserire la parola ‘Rotor’ e filtrare tra i risultati
Viene cosi visualizzata la seguente finestra dove & possibile creare un nuovo

documento su cui lavorare o aprire un progetto salvato.
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Il Wizard progetto

Questa funzione, disponibile solo nella versione ROTOR SUITE ovvero
Rotor+RotorCAD) consente di pianificare la tipologia di approccio progettuale da
utilizzare per la progettazione della vostra rotatoria.

Per avviare il wizard progetto selezionare l'icona relativa a ‘Wizard Progetto’

direttamente dal desktop di Windows.

| Avvio Wizard progetto tramite dopppio clic sull’icona del Dektop di windows |

Halasty UEszjes)

HOOTIE LA LEIRY
Oppure:
1. selezionare l'opzione “Programmi” del menu "“Start” di Windows: questa
operazione attiva il menu contenente la lista dei programmi installati sul PC;
2. nel menu dei Programmi selezionare l'opzione “Rotor” che attiva il sottomenu
con le opzioni relative al programma installato;

3. nel sottomenu scegliere ‘Wizard progetto 2014’

| Avvio Rotor tramite (START>0Bx= Wizard progetto’)

Altrimenti nella barra di ricerca inserire la parola ‘Rotor’ e filtrare tra i risultati
Viene cosi visualizzata la seguente finestra dove & possibile organizzare il progetto

della rotatoria.
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(€ Studlia @B ~ g Ormar Bocrito - 20

Esempio 1.2010.1.rot

Esempio 2_2010. 1rot ‘G)ZEAN ALITICA

Esempio 3_2010.1.rot
matrice_4X4 AC_CArct
matrice_4xX4 AC CA DBrot
matrice_4xX4 AC DB.rot
matrice_4X4_BILANCIATA rot
matrice_4X4 USCITA Crot

Rotatoria_001rot O GRAFICA

Inizia

Creazione di un nuovo documento

Per creare un nuovo documento di progetto nella Finestra del Programma basta

effettuare le seguenti operazioni:

+ Premere il tasto ‘Nuovo’ dal menu a tendina principale oppure premere l'icona

corrispondente dalla barra delle icone;

ROTOR 2014

Menu icone/Menu a tendina:
[File] = [Nuovo]

+ Premendo il tasto ‘Nuovo’ verra visualizzata la seguente finestra di ‘Nuovo

progetto’.
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Nuovo progetto

Mumera rami interferenti

R0

ATTEMZIONE!
Questo parametro non potra pin essere modificato all'interno del progetto

Ok |

« Scegliere il numero di rami interferenti e premere il tasto ‘OK’ per continuare.
« Il programma predispone l'interfaccia per |'elaborazione di un nuovo progetto

come mostrato in figura.

Attenzione!Questo parametro non potra piu essere modificato all’interno del progetto.
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ROTOR 2014 - [Rotateria_001 rot]
File Dati Opzioni Risultati Strumenti RotorCAD 7

Woe|? | B S|@| o Rotor2014.1- USB System

Explorer
Q Progetto
= Q Intersezione

Q Anagrafica intersezione
€ Anagrafica professionista
€ Tempi di modellazione
E €5 Geometria
<83 Toponomastica Intersezione
<22 Ramo A
<22 Ramo B
£ Ramo C
£ Ramo D
B #F Dati di traffico
uli Ramo A
uli Ramo B
uli Rame C
ali Rame D
E Matrice delle svolte
= '.E_g Composizicne del traffico
5 Ramo A
™ Ramo B
™ Ramo C
™ Ramo D
}E’ Opzioni
B 1= Risultati
B 1= Verifiche prestazionali
|‘j| Ramo A
|‘j| Ramo B
|‘j| Ramo C
|‘j| Ramo D
B E Ottimizzazione Geometrica

(¢ Capacita ultima

a *zc Strumenti

& Analizzatore

3 Corsia preferenziale

B Checkup Rotatoria

gﬁ Stima Flusso Saturazione

Fiotor 2014.1.0 USB System - OBx - © 2005 - 2022 v, oh-x it - obw@ob-x it
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Caricamento ed apertura di un progetto salvato

Per aprire e caricare un progetto salvato durante una precedente elaborazione di

Rotor, basta effettuare le seguenti operazioni:

+ Premere il tasto ‘Apri’ dal menu a tendina principale oppure premere licona

corrispondente dalla barra delle icone;

ROTOR 2014

Menu icone/Menu a tendina: [File] = [Apri]

» Selezionare il file desiderato e premere il tasto ‘Apri’.

Apri X
« v o » QuestoPC » Disco locale (C:) » Programmi (x86) » OBx » Progetti v [¥] Cercain Progetti 2
Organizza = MNuova cartella [z - | 0
~
‘e Discolocale (C) » Mome Ultima modifica Tipo Dimensione 2
SWinREAg=nit Esempio 1_2014.rot 12/16/2010 17:07  File definizione rot.., 47 KB
ACCA B2 Esempio 2_2014.r0t 12/10/2010 17:09 File definizione rot... 42KB
Autodesk Esempio 3_2014.rot 12/10/2010 17:22 File definizione rot... 42 KB
CODICI ROTOR matrice_4X4 AC_CA.rot 12/ File definizione rot.., 28 KB
Vb Carn matrice_4¥4_AC_CA DB.rot 2710020 File definizione rot... 28 KB
Mi matrice_4X4_AC_DB.rot File definizione rot... 28 KB
99 o
e % matrice_4X4_BILAMCIATArot File definizione rot... 28 KB
matrice_4¥d4_USCITA_C.rot File definizione rot... 23 KB
MSOCache = B progetio_rot 13/11/2020 0012 File definizione rot.. 20KB v
Nome file: |Bempro 1_2014.rot v| |File definizione rotonda (*.rot) ~
| Apri | Annulla
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Salvataggio di un progetto

Per salvare il progetto corrente, basta effettuare le seguenti operazioni:
+ Premere il tasto ‘Salva’ dal menu a tendina principale oppure premere l'icona

corrispondente dalla barra delle icone;

ROTOR 2014 - [Progetto_LANCIANO_006.rot]
Dati  Opziomi  Risultati  Strumenti  ReotorCAD 7

o Chiudi

€ Esi )
jca Intersezione
€3 anagrafica professionista
() Templ di madellaziane

E g5 Geometria
NG s s dusis Ak s e

Menu icone/Menu a tendina: [File] = [Salva]

+ Scegliere il nome del file e premere il tasto ‘Salva’.

Salva con nome X
<« w » Questo PC » Discolocale (C:) » Programmi (x86) » OBx » Progetti w [¥] Cercain Progethi 2
Organizza * Nuova cartella
e ~
|=| Documenti A MNome Uttima modifica Tipo Dimensione A
"' Download Esempio 1_2014.rot File definiziene rot... 42 KB
&1 Immagini B Ecempio 2_2014.rot File definizione rat.., 42KB
J" Musica % Esempio 3_2014.rot File definizicne rot... 42 KB
_J Oggetti 30 B2 matrice_4%4_AC_CA.rot File definizione rot... 28KB
m Video % matrice_4%4_AC_CA_DB.rot / 125 File definizione rat.., 28 KB
oy < % matrice_4¥4_AC_DB.rot 12/10/201017:25 File definizione rot.., 28KB
=, Disco locale (C) i
B3 matrice_4X4_BILANCIATA.rot 12/10/2010.17:25 File definizione rot... 28 KB
o DR (FA 4 ¥,
Nomefile | Progetto_Esecutivo-Mornpantero_02-02-22|rot v |
Salva come: | File definizione rotonda {*.rot) ~ |
~ Nascondi cartelle Salva | Annulla
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Parte 1 — dati di input |

Questa sezione permette di controllare ed inserire tutti i dati relativi al progetto

corrente ed in particolare: '
Explorer

3 Progetto
= £ Intersezione
Q Anagrafica intersezione
€3 Anagrafica professionista
(D Tempi di modellazione
= &% Geometria
23 Toponomastica Intersezione
0% Via Torino

+ Anagrafica progetto

- . AN + "
. Anagr—aﬁca progettlsta -\E:v,- Strada Antica di Collegno
483 55 25
+ Tempi di modellazione <85 Via Susa
. . . = W Dati e traffico
+ Geometria-toponomastica intersezione T ——
+ Geometria ingresso [nome ramo] ‘? ztsrazia S
g_!_l
- Dati di traffico [nome ramo] b Via Susa
i [ER matrice delle svolte
* Matrice delle svolte =l & Composizione del traffico
.. . = ig Torino
+ Composizione del traffico [nome ramo] # Simada Antica di Callagn
= 55 25
s g Susa
&3] ?‘: Opzioni

# =1 Risultati
=] Exa Strumenti

Attenzione, per controllare i dati di input del progetto corrente & possibile utilizzare
anche la sezione 'Dati’ del menu a tendina.
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Anagrafica progetto

Attiva la sezione relativa ai dati anagrafici del progettista. Queste informazioni
verranno riportate nella relazione finale di calcolo. (VEDI “Creazione della relazione di

progetto”).

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Progetto] = [Anagrafica progetto]

Anagrafica intersezione

rDati - Generali-

Mome progetto - file Data Stata di avanzamento
]EWLNIN |02.r|0;20'|0 ﬂ |Progetto Preliminare j
Localita / Frazione / Borgata

Poggio Reale

Comune Pravincia
ﬁmmelo [TD

Dati - Progetto

Titolo - Descrizione
[Nuova Rotatoria 8525

Mote

File Esempio - Composizione trafiico = costante, Dati di trafiico = segmenti di traffico ;
ottimizzazione ingresso

Nome file/progetto: E" il nome del file .rot /del progetto corrente
Data: Riferimento cronologico del progetto corrente
Stato di avanzamento: E’ lo stato di avanzamento del progetto corrente

Localita/Frazione/Borgata Dati generali anagrafica intersezione che verranno riportati nella relazione finale.

Comune: Dati generali anagrafica intersezione che verranno riportati nella relazione finale
Provincia: Dati generali anagrafica intersezione che verranno riportati nella relazione finale
Titolo - descrizione: Dati generali anagrafica intersezione che verranno riportati nella relazione finale
Note: Dati generali e annotazioni legate al progetto corrente.

Attenzione, al fine di ottenere una piu facile individuazione e riconoscimento delle
elaborazioni archiviate, si consiglia di inserire nel campo “"Nome file/progetto” il nome
che si intende asseganre al file di progetto.
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Anagrafica professionista

Attiva la sezione relativa ai dati anagrafici del progettista. Queste informazioni
verranno riportate nella relazione finale di calcolo. (VEDI “Creazione della relazione di

progetto”).

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Progetto] = [Anagrafica progettista]

Anagrafica professionista

Anagrafica-
Professionista

|Studic DB ing Omar Bodita

Indirizza

[Wia Moncerisio 39

cap Citta Pravincia
|10093 |CDLLEGND T0
Talefono E-mail

|D115826185 | assistenza@ob-x it

Professionista: Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)
Indirizzo:Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)

CAP: Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)

Citta:  Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)
Comune: Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)
Provincia: Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)
Telefono: Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)

E-mail: Dati generali anagrafica professionista che verranno riportati nella relazione finale.(copertina)
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Tempi di modellazione

E’ la sezione relativa ai parametri del tempo di modellazione della simulazione di
calcolo. Qui vengono definiti gli estremi temporali (finestra temporale) per il calcolo e
la verifica prestazionale della rotatoria in progetto.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Tempi di modellazione]

[ Tempi di modellazione

Parametri di modellazione-

Ora di inizio [03:00 % [orelimin]

Segmento di tempo |10 il [min]

Ora di fine |09.00 "I [orel:[min]

Ora di inizio: Tempo iniziale della microsimulazione.
Segmento di tempo: Intervallo di tempo della microsimulazione (o frequenza di calcolo).
Ora di fine: Tempo finale della microsimulazione.

Geometria = toponomastica intersezione

E’ la sezione relativa alla toponomastica dell’intersezione in progetto. Qui & possibile

definire la denominazione delle singole vie interferenti.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Geometria] = [Toponomastica intersezione]
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Toponomastica intersezione

[ Toponomastica intersezione
|\ﬁa Torino |

Ingresso A

Ingresso B |Si:adehnﬁca di Callegno |

Ingresso € |SS 2 |

"'lgl'@SSO 8] |V!ﬂ Susa |

Geometria ingresso [nome ramao]

E’ la sezione relativa alla geometria di ogni singolo accesso della rotatoria in progetto.
Qui e possibile definire le grandezze geometriche dell’ingresso in rotatoria.
(VEDI “"APPENDICE 1:Definizione dei parametri geometrici dellingresso”).

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] & [Geometria] @ ['Nome ramo’]

Geometria ingresso

Denominazione rama; Via Torino
~Parametri geometrici ingresso
1 - Larghezza ingresso 500 [m]
2 - Semi larghezza accesso 375 [ml
3 - Lunghezza di svasatura [m]
4 - angolo di conflitto 23,000 19
5 - Raggio di curvatura ingresso 20,000 1m]
6 - Diametro inscritto B5,00] [m]
Flussi interferenti
Attraversamento pedonale [
Descrizione parametro geometrico
~
Input 3: Lunghezza di svasatura ; - ; ) . |
Rappresenta la lunghezza entro la quale avviene la variazione di sezione tra la Semi-larghezza
dell'accesso e la Larghezza dellingresso.
[Guida utente - Appendice 1]
v

Larghezza d’ingresso Rappresenta I'ampiezza della corsia in prossimita del “dare precedenza”
dell’ingresso.
Semi-larghezza della carreggiata d’ingresso Rappresenta I'ampiezza della semi carreggiata entrante

in rotatoria.

ROTOR 2014.1 - manuale d'uso © 2005 - 2023- OBx - Ing. Omar Bodrito




Lunghezza di svasatura

Raggio di entrata

Angolo d’entrata

Diametro del cerchio iscritto

Attraversamento pedonale
D.M. 19-04-2006

Rappresenta la lunghezza entro la quale avviene la
variazione di sezione tra la Semi-larghezza dell’accesso
e la Larghezza dell'ingresso.

Rappresenta il raggio di curvatura del ciglio in
prossimita del dare precedenza dell’ingresso.
Rappresenta l'angolo di conflitto tra le correnti di
traffico entranti e quelle circolanti sull’anello.
Rappresenta il diametro inscritto misurato in prossimita
del dare precedenza dell'ingresso.

Presenza attraversamento pedonale sul ramo in oggetto
Visualizza il D.M. 19.04.2006

Attenzione!

Leggere attentamente la sezione "APPENDICE 1:Definizione dei parametri geometrici
dell’ingresso.” prima di utilizzare il programma.
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Dati di traffico

In questa sezione, l'utente imposta i parametri relativi alla definizione del flusso
veicolare della rotatoria in esame attraverso le seqguenti modalita:

+ Curva tempo/flusso

+ Segmenti di tempo
Questi parametri possono essere impostati nella sezione di Opzioni del programma

(VEDI “Opzioni del programma - generali”).

Dati di traffico [curva tempo/flussa]

Attiva la sezione relativa ai dati di traffico per ogni singolo accesso della rotatoria in

progetto.

La curva di traffico & definita tramite tre punti caratteristici:
- (q;, t;), rispettivamente il valore della domanda di traffico q; all'istante di
tempo t; (istante precedente all’istante in cui la domanda di traffico presenta il
SUO Massimo);
- (g5, t5), la coppia di dati flusso/tempo che definisce un valore intermedio
(solitamente il massimo valore raggiunto dalla domanda di traffico) al tempo t;
- (g3, t3), sono i valori del flusso di traffico q; al tempo ts, istante di tempo

successivo al tempo t,.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Dati traffico] = ['Nome ramo’]

ti: segmento di tempo precedente all’istante in cui la domanda di traffico presenta il suo massimo (o
minimo).
t2: segmento di tempo intermedio del periodo di modellazione (solitamente il massimo valore

raggiunto dalla domanda di traffico).

ts: segmento di tempo successivo all’istante di tempo t,

qi: il valore della domanda di traffico all'istante di tempo t; (istante precedente all’istante in cui la
domanda di traffico presenta il suo massimo o minimo).

[sPH il valore della domanda di traffico all’istante di tempo t, (istante intermedio del periodo di
modellazione).

qs: il valore della domanda di traffico all’istante di tempo t; (istante successivo all’istante in cui la

domanda di traffico presenta il suo massimo o minimo).
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Dati di traffico

Denominazione ramo! Via Torino
 Parametri curva tempo/flusso
Tempo Aus 074507.50 .
t1|07:45 - joral  q [weicolifmin]
0815 = " i [
t2 = loral g2 [veicoli/min] L
t3 |as:4s = lora] g3 [veicoli/min]
Dati riepilogativi by a.o
Flusso Totale Ingresso 1008 [veicoli]
Flusso Medio 16,79 [veicali/min) 08.00-08.05
Flusso Orario 1007,50 [veicoli/h)
Intervallo di tempo 05 [min] 08.05-08.10 [733]
08.10.08.15
O calcola curva di trallico
v
&
08.15-08.20
08.20-08.25
08.25.08.30 [17,80]
08.30-08.35 17,20
92350840
08.40-08.45 16,00
0.00 4.0 8,00 12,00 15,00 20.00
[veicolil/[min]

Attenzione!

Per calcolare una curva di traffico avente un valore noto di flusso totale procedere nel
seguente modo:

attivare nella finestra ‘Opzioni’ la spunta ‘Calcola curva di traffico’

impostare il valore di flusso totale da assegnare all’ingresso

impostare un valore di q1 di primo tentativo

A W N R

avviare il calcolo sul bottone '->’

Verra calcolato un valore di q2 e q3 rispettivamente ai tempi t2 e t3 per ottenere il
flusso totale impostato a meno di una approssimazione decimale indicata a fine
procedura.

Opzioni
[ nserisci valori grafico

Calcola curva dilraflico
Imposta unvalore di flasso lolale da

asseanare allinare sso @
1650 [veicoli]

Approssimazione applicala : -00303%
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Dati di traffico [segmenti di tempo]

Attiva la sezione relativa ai dati di traffico per ogni singolo accesso della rotatoria in
progetto. Questa modalita permette di inserire per ogni intervallo di tempo I'effettivo
valore di flusso veicolare entrante. Il valore di flusso inserito € considerato costante

nell‘intervallo di tempo (segmento di tempo).

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Dati traffico] = ['Nome ramo’]

| Dati di traffico

Denominazione rama Strada Antica di Collegno

Segmenti di tempo

s
07.45-07.50 H90,00
07.50.07.55
07,55-08.00
. 08.0038.5
Dati riepilogativi
= 08,05-08,10
Flusso Totale Ingrassa oeE velcoli]
Flussa Medlio 15,66 [velcoll/min]|
Flusso Orarlo 953,00 [welcoll/h) 08,10-08.15
Intervallo di termpo 05 [min] =
5
= = e.iso810 100,00
Opzioni grafico
08,2008.25
08.25-08.30 51,00
08,30-08.35 173,00
08,35-08.40
08.40-0B.45 147,00
0,00 24,00 48,00 72,00 56,00 120,00

[veicoli]
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Matrice delle svolte

In questa sezione, l'utente imposta i parametri relativi alla definizione delle manovre
delle svolte sull’area dell’intersezione in esame attraverso le seguenti modalita:

« Percentuale

+ Veicoli
Questi parametri possono essere impostati nella sezione di Opzioni del programma
(VEDI “Opzioni del programma - generali”).
Il programma supporta l'utente durante la compilazione della matrice delle svolte
(matrice Origine/Destinazione) indicando la toponomastica inserita e descrivendo la

manovra associata alla cella attiva.

Matrice delle svolte = percentuale

Attiva la sezione relativa alle manovre delle svolte in rotatoria. Nel caso specifico si
possono descrivere le manovre di svolta come quota percentuale della corrente in
ingresso di ogni singolo ramo.

La matrice di origine-destinazione dovra avere necessariamente il totale dei flussi

entranti pari al valore 100.

Attenzione! Se la somma delle percentuali non corrisponde a 100 la riga sara
evidenziata in rosso

I valori inseriti sono considerati costanti nell’intervallo dell’intera finestra di tempo
considerata per la simulazione.
Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Matrice delle svolte]

Matrice delle svolte

Matrice delle svolte- —  Totale entrate

VALORI ESPRESSI IN PERCENTUALE

~ Descrizione manovra di svolta-
DA: 5525

Al Via Terino
Toponomastica intersezione

Ingresso A Via Torino
Ingresso B Strada Anlica di Collegno
Ingresso C 5525

Ingresso D: Vi Susa
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Mactrice delle svolte - veicoli

Attiva la sezione relativa alle manovre delle svolte in rotatoria. Nel caso specifico le
manovre di svolta sono descritte attraverso il conteggio reale (o di progetto) dei singoli
veicoli. Ogni manovra sara rappresentata da un numero di automezzi che da un
determinato ingresso procedono verso ogni uscita. (es. manovra di attraversamento
A>C).

In questa modalita € possibile controllare direttamente i flussi entranti ed uscenti da

ogni singolo accesso in rotatoria.

I valori inseriti sono considerati costanti nell’intervallo dell'intera finestra di tempo
considerata per la simulazione.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Matrice delle svolte]

Matrice delle svolte

—Matrice delle svolte

1 r Totale entrate 1 Totale uscite
A 100 [weicoli] [weicoli]
B 96 [weicoli] [weicoli]
C 100 [wercoli] [wercoli]
D 100 [weicoli] [weicoli]

—Descrizione manovra di svolta
DA Sirada Anlica di Collegno
A 8525

—Toponomastica intersezione

Ingresso A: ViaTorino

Ingresso B Slrada Anlica i Collegno

Ingresso C: % 2%

Ingresso D: Vi Susa
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Composizione del traffico

In questa sezione, l'utente definisce i parametri relativi alla composizione dei flussi
veicolari entranti per ogni singolo accesso della rotatoria in esame. Il programma
consente di descrivere tale aspetto attraverso le seguenti modalita:

» Costante nella finestra di tempo

« Segmenti di tempo

Il programma consente di descrivere la composizione del traffico attraverso sette
tipologie di veicolo ed in particolare:

« Autoarticolati

e Autotreni

« Autobus

« Veicoli ricreativi

« Veicoli con carrelli o roulotte

+ Veicoli a due ruote

e Autovetture
Tali categorie non rappresentano una rigida classificazione per discretizzare il flusso
veicolare entrante, ma dipendono dal rapporto di equivalenza introdotto nella sezione
delle opzioni generali del programma e quindi secondo la sensibilita dell’operatore.

(VEDI “Opzioni del programma - generali”).
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Composizione del traffico — costante nella finestra di tempo

Attiva la sezione relativa alla descrizione della composizione del traffico del flusso
veicolare entrante in rotatoria. Nel caso specifico si pud descrivere la composizione
veicolare attraverso la quota percentuale relativa a 7 categorie di veicoli d riferimento.
In questa modalita € possibile controllare i valori inseriti direttamente dai grafici
riportati sull’interfaccia.

I valori inseriti sono considerati costanti nell’intervallo dell'intera finestra di tempo

assegnata per la simulazione.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Composizione del traffico] = ['Nome ramo’]

Composizione del traffico

Denominazione ramo; Via Torino

[ Veicoli pesanti 3
0.00 20.00 40.00 £0.00 80,00 100,00

0,00 9] m 25 [veicolifed] Aamarcot |

Aanorrani I

2,00 196] .-a 20 [veicollfeg)] WM I
500 (u E 18 Ivelcoll/ec) :'"f"' I.
QTR

Weicoli 3 due nuote
~Veicoli ricreativi e commerciali -

— e
E [%] ml I [veicolifed]
8,00 [%6] Eil'ﬂ 2 [veicolifed]

Autotreni

Veicoli a due ruote - Aumpbes

B
B
26,00 15 bk 0& [veicolifeq b Camper
' .
-

Rovlom=
~Weicoli ordinari—

1.0 [weicoli/ed]

Attenzione! Non introducendo nessun valore, il programma considerera un flusso di
traffico composto da una sola categoria di veicoli (tipologia 7 1 veicolo ordinario = 1
veicolo equivalente).
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Composizione del traffico = segmenti di tempo

Attiva la sezione relativa alla descrizione della composizione del traffico del flusso
veicolare entrante in rotatoria. Nel caso specifico si pud descrivere la composizione
veicolare attraverso un dettagliato conteggio, effettuato per ogni segmento di tempo,
delle 7 categorie di veicoli di riferimento.

In questa modalita € possibile semplificare linserimento dei valori di progetto
utilizzando le icone presenti sull’interfaccia.

Tale modalita permette di gestire anche i fenomeni di sovrapposizione degli effetti
generati dalle variazioni nel tempo della composizione del traffico (curva di traffico
relativa ad ogni tipologia di veicolo).

I valori inseriti sono considerati costanti durante l'intero segmento di tempo.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Dati] = [Composizione del traffico] = ['Nome ramo’]
Composizione del traffico
Denominazione ramo: Via Torino
[veicoli/eq] 25 2,0 1,3 1.4 1,2 0,8 1,0
v y
. ) Yeicoll Ricre ativi Velcoli Veicoll
Teripo b e commerdiali duet'cﬁlloate urecllilc'l?arl

Autobus Furgoni R
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Il menu secondario: Gestione dati di archivio

Questo menu ad icone secondario permette all’'utente di accedere a una sezione
dedicata all'importazione dei dati relativi alla sezione corrente, ma di un altro progetto
salvato. In particolare & possibile utilizzare la funzione di archivio per la sezioni dati
della geometria dell'ingresso e per la matrice delle svolte.

Procedere nel seguente modo:

Premere I'icona ‘archivio dati’ dalla barra degli strumenti dei dati;

Barra degli strumenti[sezione geometria ramo]: [Dati] = [Geometria] = ['Nome ramo’]=>[Archivio dati]

Apri X
Cercain: | | Progetti -] « £k Ea- — Dati progetto
~ N i
Nome Ultima modifica Tip ™ umero rame I4
Esempio 1_2014.rot 12/10/201017:07 File Nome progetto: IEsempio 2_20101
Bempfo 2_2014.rot 12/10/2010 17:00 Ffle T INuova Fotatoia 5525
Esempio 3_2014.rot 12/10/201017:22 File
matrice_4X4_AC_CA.rot 121072010 17:25 File Note: |File Esempio - Composizione traffico = costante; Dati di
matrice_dxd_AC_CA DE.rot 12/1072010 17:25 File traffica = segmenti di traffico ; ottimizzazione ingresso
i _sAs_Al_La LD, . W
< >
Nome file:  [Esempio 2_2014.rot Apri | —Geometria rami
Tipo file: File di definizione Rotor (*.ROT) - Annulla Toponomastica | Larghezza ingre.... | Semilarghezza ... | Lunghezza sva... | Angalo
I _I 4' °\u"ia Tarino 5 375 34 23
@ Strada Sntic.. 5 375 a7 15
@r55 25 5 375 25 34
ST R L .
< >
Barra degli strumenti[sezione matrice delle svolte]: [Dati] = [Matrice delle svolte] = [Archivio dati]
Apri X
Cerca in: I Progetti j = EF Ef~ — Dati progetto
MNome - Ultima modifica Tip ™ Numero rami: |4

Esempio 1_2014.rot
Esempio 2_2014.rot
Esemnpic 3_2014.rot

12/10/2010 17:07 File
12/10/2010 17:09 File

Nome progetto: |matrice_4><4_AC_CA_2UUS

12/10/201017:22  File Titolo: |
E% matrice 4X4 AC_CA.rot 12/10/2010 17:25 File Note: |Matice delle svolte in modalia’ percentuale. AT CA. Due
B rnatrice_4X4_AC_CA_DB.rat 12/10/201017:25  File direzicri preferenzial parallsle.
(_ >
Nome file:  |matrice_4X4_AC_CA.rot i
I - - - Ll —Matrice delle svolte
Tipofie:  |File di definizione Rotor (~ROT) =] Aonda | 0 12 75 12
e 0 R 24
76 12 0 12
e 24 R 0

Selezionare il file di progetto (*.rot) dal quale importare il set di dati richiesto;

Controllare i dati ed eventualmente scegliere tra quelli riportati in anteprima;

Premere il tasto * Apri’ per importare i valori richiesti nel progetto corrente.
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Parte 2 = Opzioni del programma

L'utente ha la possibilita di scegliere diverse opzioni relative ai processi di calcolo e alla
varie utilita fornite dal programma ROTOR.
Le opzioni sono suddivise in due sezioni differenti ed in particolare:

« opzioni generali;

« opzioni singolo ramo entrante.

Opzioni del programma - generali

Attiva una sezione dedicata allimpostazione delle opzioni generali di ROTOR

personalizzabili dall’'utente.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Opzioni] = [Opzioni generali]

Opzioni

rFlusso di traffico ~ Condizioni esterne

O Curva tempo / flusso

Condizioni arnbientali | =
. O ondizioni ambientali 5 =
@ Segmenti di tempo (M atturne visibilita,..)
rComposizione del traffico r Progettazione
(O Costante nella finestra di tempo Ottimizzazione geometrica
® Segmenti di tempao Analizzatore risultati (marker)
~Matrice delle svolte rLunghezza code
@® Percentuale O veicali [ Percentile Igs =
rVeicoli equivalenti rVisualizzazione e Layout

[ ] Autoarticolati, Autotreni [veicalifec]
| 1] Autocarri [weicolifec]
) o Esequi 'Introduzione a ROTOR' all'avvic
— Autobus linea e turistici [veicalifec]
[ "9 Weicoli commerdiali [veicolifed]
[Furgoni..) )
. .y Veicoli Ricreativi [veicalifeq]
[Camper. Roulatte, carrelli..) )
wa Motoddi [veicoli/eq]
= Autovetture [veicolifed]

D Raggruppa 'EXPLORER' per rami

Qui e possibile definire i seguenti aspetti relativi al calcolo ed alle funzioni speciali del

programma:

« Impostazioni relative alle modalita di descrizione dei dati di input utente
« Impostazioni relative alle variabili di calcolo

« Impostazioni relative a strumenti di progettazione e interfaccia
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Impostazioni relative alle modalita di descrizione dei dati di

input utente

Flussi di traffico
ROTOR prevede due possibili definizioni dei dati relativi ai flussi di traffico in ingresso
sui rami della rotatoria in progetto.

« Modalita “Segmenti di tempo” - (VEDI “PARTE 1 - dati input”).

» Modalita “Curva flusso/tempo” — (VEDI “PARTE 1 - dati input”).

Composizione del traffico

Il programma prevede due possibili definizioni dei dati relativi alla composizione del
traffico in ingresso sui rami della rotatoria in progetto.

» Modalita “Costante nella finestra di tempo” - (VEDI “PARTE 1 - dati input”).

« Modalita “Segmenti di tempo” - (VEDI “PARTE 1 - dati input”).

Matrice delle svolte

ROTOR prevede I'inserimento dei dati relativi alle manovre di svolta in due possibilita:
« Modalita “percentuale”

« Modalita “veicoli”

Impostazioni relative alle variabili di calcolo

Veicoli equivalenti

ROTOR consente di descrivere la composizione del traffico attraverso sette tipologie di
veicolo ed in particolare:

» Autoarticolati

* Autotreni

» Autobus

» Veicoli ricreativi

» Veicoli con carrelli o roulotte

» Veicoli a due ruote

* Autovetture
I valori rappresentano il rapporto di equivalenza di ogni categoria entrante con il

veicolo equivalente di riferimento (es. 1 autocarro = 2,0-2,5 veicoli equivalenti.).

Attenzione! Le modifiche ai rapporti di equivalenza sono considerate delle
personalizzazioni del programma. Pertanto vengono memorizzate solo
sull’installazione nella quale sono state effettuate e non sono correlate al file di
progetto. Verificare con attenzione tali valori, soprattutto durante la consultazione di
un file generato da un’installazione di ROTOR diversa dalla presente.
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Condizioni esterne
ROTOR consente di simulare l'effetto di alcune condizioni esterne come ad esempio
quello provocato dall’'oscurita. E’ possibile impostare lincidenza percentuale di

diminuzione della capacita degli ingressi relativa alla condizione esterna.

Attenzione! Nello specifico tutti gli accessi della rotatoria verranno penalizzati con
I'incidenza percentuale impostata.

Lunghezza delle code
Questa opzione controlla la precisione del calcolo relativa alla stima della lunghezza

delle code sui rami in ingresso sui rami della rotatoria in progetto. E’ possibile

impostare il percentile relativo al calcolo della lunghezza delle code.

Impostazioni_relative a strumenti di progettazione e
interfaccia

Progettazione

Questa opzione attiva una funzionalita denominata di ‘Ottimizzazione geometrica’.

Questa opzione attiva una funzionalita denominata di ‘Analizzatore risultati ( Marker).

(VEDI “Opzioni del programma - singolo ramo entrante”).

Visualizzazione layout

~Visualizzazione e Layout

O Raggruppa 'EXPLORER per rami

Esequi 'Introduzione a ROTOR! all'avvict

Con questa opzione & possibile organizzare ed raggruppare i comandi del layout della

sezione ‘Explorer’ a seconda delle proprie esigenze.

Attenzione! Le opzioni descritte sono considerate delle personalizzazioni del
programma. Pertanto vengono memorizzate solo sull’installazione nella quale sono
state effettuate e non sono correlate al file di progetto. Verificare con attenzione tali
valori, soprattutto durante la consultazione di un file generato da un’installazione di
ROTOR diversa dalla presente.
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Opzioni del programma = singolo rame entrante

Attiva una sezione dedicata all'impostazione delle opzioni specifiche relative alla
funzione di ‘Ottimizzazione geometrica’. Questa sezione risulta attiva solamente se il
pannello generale dell'opzioni di ROTOR presenta il segno di spunta alla voce

[Opzioni]=»[Ottimizzazione geometrica].

Progettazione
Cittimizzazione geometrica

Analizzatore risultati (marker)

Opzione di Ottimizzazione geometrica non attivata.

Per ottenere l'ottimizzazione geometrica di una o piu grandezze geometriche relative

ad un singolo accesso procedere nel seguente modo:

« Verificare se la funzionalita di ottimizzazione geometrica € attivata ([Opzioni] =
[‘Ottimizzazione geometrica’= M]);

+ Identificare I'accesso e le grandezze geometriche da ottimizzare ed analizzare.

+ Scegliere il valore di riferimento per il calcolo dell’ottimizzazione di ciascuna
grandezza scelta.

« ROTOR verifichera I'effetto generato dalla variazione della grandezza
geometrica (in aumento ed in diminuzione) sulle variabili prestazionali. Verra
ricalcolata la Capacita dell’ingresso, la stima della lunghezza della coda ed i
ritardi subiti all’accesso per le 6 variazioni impostate. (VEDI “PARTE 3 -
Risultati”).

» L'operatore dovra semplicemente valutare tali risultati, espressi anche in
modalita percentuale, per verificare la bonta della modifica apportata a quel

determinato parametro geometrico.
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Opzioni (pannello generale): [Opzioni] & [‘Ottimizzazione geometrica’= ]

Menu Explorer/Menu a tendina: [Opzioni] =& ['Nome ramo’]

Ottimizzazione geometrica

Dencminazione ramo: Via Torino
[ Ottimizzazione geometrica i  Condizioni esterne
|- Larghezza Ingresso +/- - [m)
? g m Condizioni esterne [98]
2 - Seml larghezza accesso +/- i)
O 3 - Lunghezza o svasatura +f- [rri) Descrizione
Presenza area mercatale adiacente
O  4-angolo di conflitta 4 1] ingresso,
O 5 - Raggo di curvatura ingresso s [m]
a 6 - Diametro inscritto + - [mj]
~Attraversamenti Pedonali T
Incidenza sulla capacita [9%]
1- Larghezza d’ingresso Parametro di ottimizzazione geometrica
2- Semi-larghezza accesso Parametro di ottimizzazione geometrica
3 -Lunghezza di svasatura Parametro di ottimizzazione geometrica
4 -Raggio di entrata Parametro di ottimizzazione geometrica
5 -Angolo d’entrata Parametro di ottimizzazione geometrica
6 -Diametro iscritto Parametro di ottimizzazione geometrica
Incidenza sulla capacita Permette di valutare I'effetto dell’interferenza dovuta agli attraversamenti

pedonali eventualmente presenti sull’accesso considerato.

Condizione esterne Permette di valutare [I'effetto dell'interferenza(in aumento o in
diminuzione) dovuta alla presenza di condizioni esterne presenti
sull’accesso considerato.

Condizione esterne/Descrizione Nota di descrizione riportata nelle relazione di calcolo.
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Parte 3 = Risultati

La sezione relativa ai risultati puo essere riassunta nel seguente modo:
» Verifiche prestazionali;
e Ottimizzazione geometrica;
« Capacita ultima.
« Livello di Servizio (L.O.S.)

+ Esegue le verifiche prestazionali richieste dal D.M. 19.04.06 ““Norme funzionali
e geometriche per la costruzione delle intersezioni stradali”;

« Grafici e tabelle della simulazione di calcolo con tutte le grandezze di input;

« Calcolo della Capacita per ogni ingresso e simulazione della sua variazione nel
tempo di modellazione;

« Calcolo della Capacita ultima dell'intersezione;

+ Calcolo del ritardo medio dei veicoli in ingresso per ogni accesso e simulazione
della sua variazione nel tempo di modellazione;

+ Calcolo della lunghezza della coda dei veicoli in ingresso per ogni accesso e
simulazione della sua variazione nel tempo di modellazione;

» Calcolo dei livelli di servizio (L.O.S.) in ingresso per ogni accesso e simulazione
della sua variazione nel tempo di modellazione;

« Personalizzazione archivio dati utente;

+ Ottimizzazione delle grandezze geometriche per ogni ingresso;

« Analizzatore dei risultati (Marker) per i dati di ogni ingresso;

« Stampa dei risultati;

» Esportazione risultati informato TXT personalizzabile;

« Esportazione relazione tecnica in formato DOC personalizzabile;

» Esportazione relazione tecnica in formato XLS personalizzabile;

» Calcolo e confronto dei dati di Output fino a 4 soluzioni progettuali differenti

+ Check list di progetto per valutazione livello di progettazione

+ Controllo analitico progetto mediante strumenti di analisi dati

Verifiche prestazionali

L'efficienza di un’intersezione a rotatoria € solitamente valutata attraverso la stima e la
definizione di parametri prestazionali. Risulta pertanto fondamentale analizzare le

seguenti grandezze:
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« la capacita di ogni singolo ingresso, ovvero il numero di veicoli entranti in
rotatoria in funzione delle condizioni al contorno dettate dalla geometria
dell’'accesso, dalla composizione del traffico e dalla matrice delle svolte
dell’intersezione.

« lalunghezza della coda di veicoli presente su ogni singolo accesso;

« il ritardo subito dalla corrente veicolare entrate sull’accesso e la relativa perdita
di tempo all'intersezione subita dall’'utente;

« il Livello di Servizio di ogni ingresso nell’arco temporale impostato.

Questa sezione di ROTOR permette di controllare esportare e stampare i risultati della
simulazione di calcolo e/o verifica di progetto.
Per consultare correttamente la sezione dei dati procedere nel seguente modo:

« Verificare la correttezza e la coerenza dei dati di progetto inseriti.

 Per ottenere la_simulazione completa dell’intera rotatoria durante tutto il

tempo di modellazione accedere alla sezione [Risultati]=»[Verifiche

prestazionali].

+ Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i risultati.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Risultati] = [Verifiche prestazionali]

Risultati: Verifiche prestazionali

rSimulazione

n] | Capacit. 1] | Coeff. saturazione | Coda [veic] | Ritardo [s LOS
07.45-07.50 |

25,00 865,83 1.732 M7 1293 F

Collegno 20,00 105221 1.093 155 349 D

20,64 1175.54 1.053 145 29.1 o]

10.00 1361 0,657 4.4 10.3 B

16,64 85253 1171 154 46,9 E

20,60 1085.67 1138 16.8 1.7 E

21.26 1175.54 1.085 15.6 324 o]

10,60 1361 0,696 4.3 1.3 B

28.00 839,34 2.002 435 1723 F

21.20 1073.13 1.179 18.3 448 E

21,88 117554 1117 168 361 E

11.20 91361 0.736 55 125 B

29.00 83051 2.095 46.4 1873 F

21,60 074,78 1.206 19.2 42.4 E
22,29 117554 1,138 177 386 E -

ﬁ ATTEMZIOME: Per una corretta interpretazione deirisultati consultare la guida uterte.
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« Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’. - (VEDI
“Interfaccia utente”)

« Se l'elaborazione risulta conclusa & possibile compilare automaticamente la
relazione di calcolo finale ed esportare tutti i dati e i risultati in un formato
‘Documento Word’. - (VEDI “"PARTE 3 - Risultati”).

* Per elaborare i risultati di calcolo e creare grafici e schede dati in un formato
‘Documento Excel’ premere il tasto ‘Elabora in Excel’” - (VEDI “PARTE 3 -
Risultati”).

+ Per ottenere invece la simulazione di ogni singolo ingresso, completo di

rappresentazione grafica delle principali grandezze prestazionali accedere alla

sezione [Risultati]=»[Verifiche prestazionali]=[nome ramo].

+ Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i risultati.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Risultati] = [Verifiche prestazionali]®»[nome ramo]

Risultati: Verifiche prestazionali
Denominazicne ramao; Strada Antica di Collegho

@ Risultati | ‘|l Capacita | J||l Coefficiente Saturazione | .]l Lunghezza Code | 1|l Ritarcli | 1Il Livella di s ervizio

-Simulazione

n] | Capacita [veic/h] | Coeff. saturazione | Coda [veic]
1092.21
108557
10?9,1'3
1074.78
10BE.06
104209
1028.34
108516
1050,03
111618

118,36
112054

-Legenda colori
[ MIMIMG - MASSIMO SUPERICRE  INFERIORE | m E Iﬂ m

! b ATTEMZICHE: Per una corretta interpretazione dei risultali consuftare la guida utente.
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« Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’. - (VEDI

“Interfaccia utente”)

« Se l'elaborazione risulta conclusa & possibile compilare automaticamente la
relazione di calcolo finale ed esportare tutti i dati e i risultati in un formato
‘Documento Word’. — (VEDI “"PARTE 3 - Risultati”).

ROTOR permette di visualizzare anche I|'andamento grafico delle grandezze
prestazionali principali durante l'intervallo di tempo della simulazione. I grafici sono
visualizzabili dalla sezione [Risultati]=»[Verifiche prestazionali]®[nome ramo]=[nome

grafico].

Sono rappresentati graficamente gli andamenti delle seguenti grandezze prestazionali:
Capacita dell’ingresso;
Coefficiente di saturazione dell’accesso;
Lunghezza delle code;
Ritardi.

LOS (livelli di servizio)

+ Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i risultati.

Menu Explorer: [Risultati] = [Verifiche prestazionali]®[nome ramo]=»[nome grafico]

Risultati: Verifiche prestazionali
Denominazione ramao: Strada Antica di Collegno
@ Risultati | ;]l Capacita | ‘ll Coefficiente Saturazione | ‘ll Lunghezza Code . ‘Il Ritardi | ;]l Livello di Servizio

-Grafico lunghezza code

25,00
23,90
22,10 =
20,00 | 530 19_20 |
17,30
15,50 I
15,00 | | |
u
2 100!

12,20
o0 [ S (R (S -
l
0,00 ] [ [ S| e [ e | -‘

07.45

-Opzioni grafico
O Graficaa LINEE

Inserisci valori grafica

-Valori riassuntivi

FAIMI O [weic) FAASSIID [veic) MEDID [veic)
-Legenda colori 1
RIS A& 551G SUPERICRE  IMFERIORE E I-‘& m

! Y ATTEMZIONE: Per una corretla interpretazione dej risultati consuttare la guida utente.
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+ Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’. - (VEDI

“Interfaccia utente”).

« Se l'elaborazione risulta conclusa & possibile compilare automaticamente la
relazione di calcolo finale ed esportare tutti i dati e i risultati in un formato
‘Documento Word’. = (VEDI “"PARTE 3 - Risultati”).

ATTENZIONE! Sebbene il modello di calcolo utilizzato fornisce una precisa stima dei
parametri prestazionali dell’intersezione in oggetto, bisogna ricordare che in realta il
meccanismo rotatorio & afflitto da componenti esterne ed aleatorie non trascurabili.

Generalmente troviamo imprecisioni legate alla valutazione o alla misurazione delle
correnti veicolari, della loro composizione del traffico e della matrice delle svolte.

Il comportamento del singolo automobilista, le reciproche influenze dei veicoli
all'interno delle correnti di traffico e i tempi di reazione sono sicuramente altre
variabili importanti che andrebbero valutate in ogni progetto e che incidono
direttamente sulla prestazione della rotatoria.

Pertanto, per poter interpretare correttamente i valori calcolati, si consiglia di
applicare un coefficiente di sicurezza (da stimare caso per caso) indicativamente pari
al 0,85-0,80.
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Ottimizzazione geometrica

Questa sezione dei risultati permette analizzare un aspetto fondamentale della
progettazione della rotatoria in oggetto: l'ottimizzazione della geometria dei singoli
accessi.
La procedura consiste in:

« scelta di un valore di riferimento e di una grandezza geometrica dell'ingresso da

ottimizzare - (VEDI “PARTE 2-Opzioni del programma-singolo ramo entrante”).

« il programma identifica 6 nuovi valori della grandezza analizzata (nella figura la
riga colorata di giallo): 3 in aumento e 3 in diminuzione relativamente al valore
immesso nella sezione di input geometria ingresso. (VEDI “PARTE 3 -
Risultati”).

« per ogni nuovo valore vengono ricalcolati i valori della capacita, della lunghezza
delle code e la stima dei ritardi e la loro variazione percentuale rispetto alla

condizione iniziale di riferimento (nella figura la colonna colorata di giallo).

Attenzione! L’'ottimizzazione contemporanea di pill grandezze geometriche avviene a
parita di ogni altra condizione.

Per ottimizzare correttamente una grandezza geometrica procedere nel seguente
modo:

+ Seguire le indicazioni riportate nella sezione “Opzioni del programma - singolo

rame entrante” del presente manuale.

+ Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i risultati.

Menu Explorer: [Risultati] =& [Ottimizzazione geometrica]<»[nome ramo]=>[nome grandezza]
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Risultati: Ottimizzazione geometrica

Denominazione rama: Via Torino

-Ottimizzazione geometrica

Angaola cc-nii'i‘..:-] Rag Fumatura ingres

Larghezza indresso | Semilarghezza accesso

916,35 1046.58|
19902 3893
534|  48.0|
070 1973%
197.1] 18531
2643%  42,85%

Relazione tra Larghezza Ingresso e Capacita ~Variabile prestazionale

1.500,00
1.250,00 st
1.000,00 R ——
e
750,00 P O LUNGHETZA CODA
500,00 A
250,00 _
0,00 e
2,00 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00 8,00

[veic/h]

Q RITARDO

! 4 ATTEMZIONE: Per una corrella interpretazione deirisullati consultare la guida utente. E l‘& m

Attenzione! Se la tabella dei risultati presenta delle colonne di colore rosso,

I'ottimizzazione proposta risulta ai limiti dimensionali previsti per quella grandezza
geometrica.

(es. nella figura larghezza d’ingresso pari a 2,00m non € congrua al suo intervallo e il

programma non visualizza i risultati evidenziando con il colore rosso I'anomalia.)

Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’. - (VEDI
“Interfaccia Utente”).
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Capacita ultima

ROTOR consente di stimare la capacita ultima dell’intersezione in progetto ovvero la
capacita di ogni singolo accesso in condizioni di saturazione.
Per calcolare correttamente questa capacita procedere nel seguente modo:

« Verificare la correttezza e la coerenza dei dati di progetto inseriti.

« Accedere alla sezione [Risultati]=»[Capacita ultima].

« Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i risultati.

Menu Explorer/Menu a tendina: [Risultati] = [Capacita ultima]

Capacita ultima

r Capacita intersezione

Flusso arario [veic/h] | Rizserva di Capacity [%]

§92.23 224,53 62,08

997,63 34483 65,45

114,08

Jou

'
__L\, ATTENZIONE: Per una corretiz interpretazione dei risuliat consuitare 2 guida utente. E

« Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’. - (VEDI

“Interfaccia Utente”).
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Analizzatore dei risultati (Marker)

Una volta eseguita la verifica prestazionale & possibile utilizzare la nuova funzione
avanzata di analisi dei risultati con la quale & possibile visualizzare dei lavori minimi e
massimi di riferimento scelti dall'utente. Si immagini ad esempio di verificare se la
lunghezza della coda non superi un certo valore massimo oppure la capacita sia
mantenuta in un certo intervallo voluto, ecc...
Per usufruire di questo comando procedere nel seguente modo:

« Verificare la correttezza e la coerenza dei dati di progetto inseriti.

+ Accedere alla sezione [Risultati]=»[Verifiche prestazionali] [Nome Ramo].

 Premere il tasto ‘Dettagli ingresso’ per visualizzare i risultati di calcolo e

accedere alla nuova finestra di controllo dei risultati.

Attenzione! Se la finestra non é modificabile attivare I'opzione ‘Marker’ dal pannello di
comando delle ‘Opzioni’ [Opzioni]9 [sezione proegettazione, Analizzatore risultati].

| Risultati: Dettagli riassuntivi ingresso

Denominazione rame: Via Torino

W.Medio

32.00

736,44, 99,15 854,59
11200 2,590_ 1,747
153 59.8_ 4.2
384 25?.9_ 13411
E F F
Marker controllo risultati
in [
O Flusso [veic./min] 0 |::
Capacita [veic./h) 800 300
O coeff. saturazione i |
Coda [velc] 20 |4u
O Ritardo [sec./veic,) ] |!:
O vos | | ]

» Attivare il parametro da analizzare e inserire i valori minimi e massimi limite da
visualizzare nel tabulato dei risultati.

« Premere il tasto ‘Anteprima’ per controllare i valori inseriti e ritornare al
tabulato dei risultati.

« Premere il tasto ‘Visualizza Marker’ per colorare l'intervallo numerico delle

grandezze selezionate nella schermata precedente.
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Risultati: Verifiche prestazionali

Denominazione rama; Via Torino
i @ Risultati | ;|l Capacita | .]l Coefficiente Saturazione | .]l Lunghezza Code | .]l Ritarcli | lll Livella di Servizio
r Simulazione

ff. zaturazione | Coda [veic] | Ritards

Legenda colori
’7 MRS MASSIMO SUPERIORE  IMFERIORE | E fC—)L m

! % ATTEMZIONE: Per una corretla interpretazione dei risultati consultare la guida utente.

« Premere il tasto il tasto destro del mouse per visualizzare la legenda dei valori e

dei colori.

rLegenda colori—— Legenda valori L.O.S. —
Walore MIMIMO LOS [sec/veicolg
Valore WMASSIMO A 1o

alore SUPERIORE D
Walore IMFERIORE
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Analizzatore ([Strumento di progettazione)
Una volta eseguita la verifica prestazionale & possibile utilizzare la nuova funzione

avanzata di analisi dei risultati con la quale & possibile visualizzare e comparare i

risultati prestazionali dei vari rami in ingresso in rotatoria.

Per usufruire di questo comando procedere nel seguente modo:
+ Accedere alla sezione [Risultati]=»[Analizzatore]
« Scegliere la variabile prestazionale da visualizzare.
+ Scegliere l'instante di tempo da visualizzare o avviare l‘animazione per
confrontare nella finestra temporale I'andamento sui vari rami della grandezza

prestazionale scelta.

Analizzatore

Coefficiente di Saturazione - 08.10

5525 1,26

Vi Sees 0,81

4.00 0.20 0.40 0.50 0.60 1,00 1,20 140 1.60 1,80 .00

Grafico Confronto Rami: Coefficiente di Saturazione

[ . ] ' [ v ' ' ' ' 1

> B+ = ' . 8
Variabile prestazionale Istante di tempo |~ Opzioni grafico
Coefficiente di Saturazione | [08.10 = | opimn @ weem

Flusso di traffico [veic/h)
Capacita [veic/h]

Coefficiente di Saturazione

Lunghezza coda [veic]
Ritarclo |s/veic]
Livello di Servizio (LO.S.)

* Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’. - (VEDI
“Interfaccia Utente”).
*+ Per esportare e/o stampare i risultati in formato word premere il tasto

‘relazione. - (VEDI “Interfaccia Utente”).

Per accelerare o rallentare I'animazione utilizzare i tasti '+’ e *-".
Per interrompere I'animazione utilizzare il tasto stop ‘[]’.

Utilizzare il cursore dinamico per selezionare l'istante di tempo da visualizzare o per
animare il confronto della grandezza prestazionale.
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Analisi e simulazione: corsia preferenziale di svolta
in destra

Per eseguire la simulazione e I'analisi di una o piu corsi di svolta preferenziali di svolta

in destra utilizzare questa nuova funzione avanzata.

Per verificare 'effetto prodotto sulla rotatoria dall’inserimento di una o piu corsie di
svolta preferenziale in destra procedere nel seguente modo:
+ Accedere alla sezione [Risultati]=»[Corsia preferenziale]
+ Scegliere la posizione sulla quale inserire e verificare la corsia di svolta
preferenziale in destra

+ Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i risultati.

Analisi e Simulazione: Corsia preferenziale svolta in destra

Corsia preferenziale di svolta in destra

R R&MO B RAMO C RaMO D
1461.9 1109 1192.59 E¥1
138482 1109 1168,31 E71
B.27% 0z -207% [IES
383,15 1120.54 1282.75 115452
39217 1120.54 1282.75 1206.21
0.31% 0% 0% 0.94%
259 134 153 114
248 1.34 1.51 1.14
-4 25% 0% 1A% 0z
Scegliere corsia di svolta a destra da verificare:
53,8 2349 351 15.2 == ; -
= 2 i 52 FlPosizione 1; (swolta Ramo A--=Rama B)
. . z . Posizione 2: (svolta Ramo B--=Ramo C)
-B.19% 0z -2 8hE 0% v Posizione 3: (svolta Ramo C--=Ramo D)
Posizione 4 (svolta Ramo D--=Ramo &)
2679 BE.9 54.7 425
2505 EE.9 9.4 425
Ramo A Wia Torino
-B.49% 0% -3.48% 0x Ramo B: Strada Antica di Collegno
Ramo C: 5525
F F F E Ramo D Wia Suza
F F F

™ Walore dovuto allintroduzione della corsia prefererziale di svolta in destra selezionata.

[ Esporta i risultati nella relazione di calcolo finale

* Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’. - (VEDI

“Interfaccia utente”)

« Se l'elaborazione risulta conclusa & possibile compilare automaticamente la
relazione di calcolo finale ed esportare tutti i dati e i risultati in un formato
‘Documento Word’ attivando la spunta su ‘Esporta i risultati nella relazione di
calcolo finale’. — (VEDI “"PARTE 3 - Risultati”).

| Questa opzione é disponibile solo per rotatorie a 4 ingressi,
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Check Up Rotatoria = Analisi Report Progetto

Questa funzione avanzata vi permette di analizzare l'intero progetto e verificare la
bonta dei dati inseriti.
Per verificare il progetto procedere nel seguente modo:

+ Accedere alla sezione [Risultati]=®[CheckUp Rotatoria]

» Scegliere I'opzione ‘Analisi Report Progetto’

+ Premere il tasto ‘Controlla Rotatoria’ per avviare la procedura.

Check Up Rotatoria

Analisi Report Progetto
@ [19] Report G [12] Messagai di informazione fi\, [5] Messaggi di verifica A [2] Messaggi di errore

@ Report Analisi Progetto: ROTOR 2014 - 22,3555 - 27/05/2014
/%, Anagrafica rotatoria.campo 'Data’ di progetto prededente data attuale.
Q Anagrafica rotatoria:campo 'Stato avanzamento' progetto non selezionato.
Q Anagrafica rotatora:campo 'Localita/Frazione /B orgata’ non inzenito.
Q Anagrafica rotatora:campo 'Camune’ non inzerito.
Q Anagrafica rotatoria:campo Provincia' non inzerito.
G Anagrafica rotatora:campo 'Maote' nan utiizzata.
G Anagrafica rotatora:campo Titalo' non utilizzato.
G Anagrafica Professionista:campo Professionizta’ non utilizzato.
G Anagrafica Professionista:campo Indiizzo’ non utilizzato.
G Anagrafica Professionista:campo 'Citts' non inserita,
G Anagrafica Professionista:campo 'Provincia' non inzerito.
G Anagrafica Professionista:campo 'Telefona’ nan inserito.

_2 G Anagrafica Professionista:campo 'Email' non inserito.
‘g /%, Geometiia Ingresso:F amo "ia Toring', Diametro rotatoria non compatibile con D.M. 13.04.06 [14m<D<50m]- superiore limite mazsin
E A Geometria Ingresso:F amao “ia Toring', Lunghezza svasatura superiore a 30m. Scarso aumento di capacita, Verificare dati di input
= /%, Geometiia Ingresso:F amo ‘Strada Antica di Collegne’, Diametro rotatoria non compatibile con .k, 19.04.06 [14m<D <50m] superiq
EL £ Geometia Ingresso:R amo 'Strada Antica di Collegne’, Lunghezza svaszatura superiore a 30m. Scarso aumento di capacits. Verifica
= /%, Geometria Ingresso:Famo 'S5 25", Diametro rotatoria non compatibile con 0.4, 19.04.06 [14m<D <50m]- superiore limite massimo.
E [+, Geometiia Ingresso:F amo ia Susa', Diametro rotatoria non compatibile con 0.4, 19.04.08 [14m<D<50m]- superiore limite massimg
=
o
o
1=
&
5
b=
= < >
=
%
&

@ I"a\ La

« Per visualizzare un singolo messaggio fare doppio click su di esso.
» Per visualizzare e raggruppare i messaggi utilizzare i tasti riportati in alto
(messaggi d informazione, messaggi di verifica, messaggi di errore)

« E' possibile esportare il report creato premendo il tatso ‘Esporta Report’

ATTENZIONE! OBx non si assume alcuna responsabilita per eventuali danni
accidentali, diretti o indiretti (inclusi, senza limitazioni, il danno per la perdita di dati o
mancato guadagno, interruzione dell'attivita, perdita di informazioni o altre perdite
economiche derivanti dall'uso del programma ROTOR). La repsonabilita &
completamente e totalmente a carico del progettista e/o utente del programma di
calcolo.
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L'utilizzo dei risultati ottenuti con il programma ROTOR é a totale discrezione
dell’utente e/o progettista: OBx non si assume nessuna responsabilita in merito ai dati
estrapolati e all’'interpretazione degli stessi.

Check Up Rotatoria = Analisi Check List Progetto

Questa funzione avanzata vi permette di analizzare l'intero progetto e verificare la
bonta generale della vostra progettazione semplicemente rispondendo alle domande di
una chek list progettuale.
Per verificare il livello di progettazione eseguito procedere nel seguente modo:

+ Accedere alla sezione [Risultati]=®[CheckUp Rotatoria]

« Scegliere I'opzione ‘Analisi Check List Progetto’

+ Rispondere alle domande.

—Indice di progettazione —

[NO]

LIVELLO E:

Altenzione! Verificare
coh attenzione le
nisposte. Questo livello di
progettazione risulta
essere ioppo basso per
raggiungere un rizulato
prestazionale minimo, Si
canziglia di verficare
lintera progetto &
approfondire le tematiche
indicate.

PROGETTAZIONE E GEOMETRIA

ilp

| & Analisi Checl: List Progetto l | & Analisi Report Progetto

« Al termine verra indicato un giudizio complessivo sulla progettazione effettuata

derivante dalle risposte assegnate.

ATTENZIONE! OBx non si assume alcuna responsabilita per eventuali danni
accidentali, diretti o indiretti (inclusi, senza limitazioni, il danno per la perdita di dati o
mancato guadagno, interruzione dell'attivita, perdita di informazioni o altre perdite
economiche derivanti dall'uso del programma ROTOR). La repsonabilita &
completamente e totalmente a carico del progettista e/o utente del programma di
calcolo.
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L'utilizzo dei risultati ottenuti con il programma ROTOR é a totale discrezione
dell’utente e/o progettista: OBx non si assume nessuna responsabilita in merito ai dati
estrapolati e all’'interpretazione degli stessi.
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LAVORARE CON ROTOR: funzioni avanzate

Il presente capitolo riporta le principali procedure per la gestione avanzata delle

funzionalita del programma in ambiente windows.

Esportazione dei risultati

Il programma consente la miglior flessibilita per la gestione dei risultati, ROTOR infatti
permette di:

+ Visualizzare in anteprima i risultati numerici relativi alla sezione corrente.

+ Stampare anteprima i risultati numerici relativi alla sezione corrente.

« Eportare in formato documento Word (file .DOC) la relazione di calcolo finale.

Anteprima risultati

Da ogni sezione dei risultati € possibile visualizzare (ed esportare) il set di dati

visualizzato procedendo nel seguente modo:

« Verificare la correttezza e la coerenza dei dati di progetto inseriti.

« Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i risultati
sull'interfaccia.

» Per visualizzare e/o stampare i risultati premere il tasto ‘anteprima’, verra
visualizzata la seguente schermata (es. verifiche prestazionali — dati relativi ad

un ingresso).

B Risultati.txt - Blocco note

File Modifica Formato visualizza 7

Risultati: verifiche prestazionali

DEMOMIMAZIONE RAMO: via Torino

Flusso [veic/min] Capacita [weic/h] Coeff. saturazione Coda [welic] rRitardo [s/veic] L.0.5
07.45 - 07.50 10,20 1026,17 0, 506 3,7 1 A
07.50 - 07.55 10,81 1010,47 0,642 4,3 9,1 A
07.55 - 08.00 11,42 594, 78 0,589 4,9 10,3 B
08.00 - 08.05 11,83 584,31 0,721 5,4 11,2 B
08.05 - 08.10 12,65 G963, 38 0, 788 6,5 13,7 B
08.10 - 08.15 13,46 505, 82 0,892 2,5 19,5 c
08.15 - 08.20 12,24 872,82 0,841 7.3 17,3 c
08.20 - 08.25 11,22 537,22 0,718 5.3 11,7 B
08.25 - 08.30 10,40 1020, 54 0, &1L 2,0 8,4 A
08.30 - 08.35 7,96 1115,06 0,428 2,1 G, 5 A
08.35 - 08.40 7,75 1150, 89 0,404 1,0 5.1 A
08.40 - 08.45 7,55 1172,32 0,386 1,8 4,9 A

L.0.5. (Level of service) - HCWM americano

Qutput creato con Rotor v2014.0.0 1 28/05/2014 13.42.55
Mome Progetto: Esempio 2_2010.1
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Stampa anteprima risultati

Da ogni sezione dei risultati &€ possibile stampare il set di dati visualizzato procedendo
nel seguente modo:
« seguire i passaggi relativi alla visualizzazione in anteprima dei risultati di calcolo
(sezione precedente);
+ dal menu a tendina del programma di sistema 'Blocco note’ impostare la

stampate desiderata e stampare normalmente come indicato in figura.

B Temp.txt - Blocco note

558 Modifica Formato  Visuslizza 7

Nucvo CTRL+N onali

apri,.. CTRL+F12

Salva MAIUSC+F12 - /Clata’suss)

Salva con nome. .. min] Capacita [veic/h] coeff. sai

38 , 670

Imposta paging. .. %g%oégg g, ;Og

Stampa. .. CTRL+MAILSC4+F12 4

Starmpa TRL+MAILISCHF1 321: gg g: gg%

1, »

TR 931,91 0,881

£5q 912,21 0,928
083Y - 0830 13754 862,52 0,978
08.40 - 08.45 14,98 872,83 1,030
08.45 - 08,50 15,41 818,19 1,130
0B.50 - 08,55 14,45 875,69 0,990
AR 55 . fG AN 13 AG G432 SN i &R

ATTENZIONE! Si consiglia di utilizzare per la stampa dei risultati un formato A3 oppure
un formato A4 con orientamento orizzontale.

Creazione della relazione di progetto

ROTOR consente di generare automaticamente una relazione di calcolo finale
completamente personalizzabile e stampabile. Per esportare la relazione di calcolo
finale procedere nel seguente modo:
+ Verificare la correttezza e la coerenza dei dati di progetto inseriti.
+ Premere il tasto ‘Calcola’ per aggiornare e/o visualizzare i dati calcolati da
qualunque sezione dei risultati;
+ Premere il tasto ‘Relazione’ per accedere alla sezione della gestione stampe.
Comparira la seguente finestra di opzioni

« Avviare la procedura di compilazione dell’elaborato e la gestione delle stampe:

ROTOR 2014.1 - manuale d'uso © 2005 - 2023- OBx - Ing. Omar Bodrito




| Gestione stampe
@ - Opzioni relazione di calcolo

Ipatesi progettuali (solo dati di input)

@ Verifiche prestazionali (sola risultati)

= |potesi progettuali + Verfiche prestazionali
@l. (dati di input +risultati)

— Relazione di calcolo COMPLETA

I » Grafici granderze prestazionali

+ Scegliere il tipo di relazione da generare e premere il tasto relativo
« Comparira una barra che visualizzera lo stato di avanzamento della procedura

(13 step complessivi).

ATTENZIONE! Si suggerisce, prima dell’espoertaione, di chiudere gli eventuali file di
word aperti.

ATTENZIONE! La procedura di esportazione puo durare alcuni minuti! Attendere il
completamento!

I Elaborazione in corso...

Un atimo di pazdienza. Procedura di compilazione delia relazione in corso..

Passo 12 di 13

» Scegliere il nome e la posizione del file generato per archiviare la relazione. I

programma propone un nome ed una posizione di default.
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Salva con nome x

<« . < Discolocale (C:) » Programmi (x86) » OBx » ROTOR2014 » Relazioni w (] Cerca in Relazioni 2
Organizza = MNuova cartella iz - 0
= ~
|=] Documenti A MNome Ultima medifica Tipo
¥ Download @] Relazione Progetto LANCIANOG_001_02-02-2022--08-27.doc /20220827  Documento di
= ini '] Relazione_Progetto_| _001_02-02- --08-28.doc 2/02/2022 08:28 ocumento di
&1 Immagini 87 Rel Prog: LANCIANG_001_02-02-2022--08-28.d 2/2 2:28 D d
J’ Musica @] Relazione_Progetto_ L ANCIANG_006_20-12-2021--17-03.doc 20/12/2021 17:03 Documento di
_J Oggetti 3D @ Relazione_Rotatoria_001_Borgo valsugana X2-3_27-12-2021--18-25.doc 27/12/2021 19:25 Documento di
m Video @j Relazione Rotatoria_001_|SONZO-LANCIA_03-03-2021--07-22.doc 03/03/2021 0722 Documento di

. Disco locale (C:)

= MR (FA
MNome file: ‘ Relazione_Rotatoria_001_ISONZO-LANCIA_03-03-2021--07-22.doc v|
Salva come: ‘ File relazione rotonda (*.doc) vi
~ Mascondi cartelle Salva [ Annulla ]

Si consiglia di mantenere le opzioni proposte durante l'esportazione (nome file e
percorso di salvataggio). In automatico il nome file & completato dalla data e dall’'ora
di esportazione per una piu’ semplice gestione dell’archivio dati. (es.
Relazione_Esempiol_200507031610.doc = relazione_esempiol.doc creata il
03/07/2005 alle ore 16:10)

« Se il programma completa correttamente la procedura di esportazione

comparira la seguente richiesta.

Elaborazione terminata

-
\}l") Aprire il file ora?
s | me |

» Aprire il file e aggiungere le CONCLUSIONI o le eventuali integrazioni.

e i U A W i it e NS it bl i

el olaors 07 Borgo vslsugans K2-5_27-12-2001-15-25.doc 5ol Ilone) {4l corpsbibbl] - Micsasot Word a  x

=_] doem

et

“.““'f‘. 7'7'7 —= 3 bid AaBbCel AaBbCel AcBbCt AaBbCt AaBbCt AaBhCc AcBbC: AaBbCt AaBbCi AaBbCel AaBblcl AaBbCel AaBh( AsBbCel sadolel
P eoiiatema | @ € b % X Aac| [ A Ertanige,  Uhomale Nkl IMloZ  ITbsled  Tlitoled  Thisled  Timelot 1Mol  Vitobd  Tlolo® IMesmna. fkole  Sctobioo Erfandeh
ot g corere s

oA e e

Verifica della visibilita {DM. 19.04.06)

1) criterio i visibilita adottato dal dal DY 19.04.2000 impane di verificars [a visibiita
da ogni ingresso seconda la tostruzione riportsta in figura

€' nevessario garantire una visione completamente libera sulla sinistra per un guarto
delin svilupps dellintero anello, posizionands I'sservatore 3 15 mern dalla lines te

delimita il borda esterna dells aronferenza esterna.

CONCLUSIONI

[Inserire qui le ondusion della retazione di caicoto, Utiiizzare eventuaimente lo

schema satto riportata. |

Generalitt

Descrivers |a generalith del progerta & le conclusinnl

Descrivere | eventuall soliont pranetruall ipatizzate & splegars |e mativazion| che

hanno portato 2 scegliere quelle definitiva oggetts del prasente progstto

Analisi dei risultati

Commentare & descrivere | puntl di forza mediante la descrizione del risultstl ottenuti
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ATTENZIONE! OBx non si assume alcuna responsabilita per eventuali danni
accidentali, diretti o indiretti (inclusi, senza limitazioni, il danno per la perdita di dati o
mancato guadagno, interruzione dell'attivita, perdita di informazioni o altre perdite
economiche derivanti dall'uso del programma ROTOR). La repsonabilita &
completamente e totalmente a carico del progettista e/o utente del programma di
calcolo.

ATTENZIONE! Sebbene il modello di calcolo utilizzato fornisca una precisa stima dei
parametri prestazionali dell’intersezione in oggetto, bisogna ricordare che in realta il
meccanismo rotatorio & afflitto da componenti esterne ed aleatorie non trascurabili.

Generalmente troviamo imprecisioni legate alla valutazione o alla misurazione delle
correnti veicolari, della loro composizione del traffico e della matrice delle svolte.

Il comportamento del singolo automobilista, le reciproche influenze dei veicoli
all'interno delle correnti di traffico e i tempi di reazione sono sicuramente altre
variabili importanti che andrebbero valutate in ogni progetto e che incidono
direttamente sulla prestazione della rotatoria.

Pertanto, per poter interpretare correttamente i valori calcolati, si consiglia di

applicare un _coefficiente di sicurezza (da stimare caso per caso) indicativamente pari

al 0,85-0,80.

L'utilizzo dei risultati ottenuti con il programma ROTOR & a totale discrezione
dell’utente e/o progettista: OBx non si assume nessuna responsabilita in merito ai dati
estrapolati e all'interpretazione degli stessi.
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Stima del flusso di saturazione

Questa funzione permette di valutare il flusso di saturazione della rotatoria.
Per iniziare la procedura di stima proceder nel seguente modo:

« Accertarsi di aver completato ed inserito tutti gli altri dati di input in maniera
particolare i flussi di traffico e le composizioni del traffico nonché le matridi di
Origine e Destinazione;

+ Accedere alla sezione [Strumenti]=>[Stima flusso saturazione]

« Impostare il fattore di incremento X : si tratta del fattore moltiplicativo con cui
verranno aumentati i flussi di traffico di progetto e per i quali si valuteranno i
corrispondenti lavori di LOS.

+ Premere il pulsante ‘Calcola’ per avviare la stima del flusso di saturazione.

Alla fine dell’elaborazione verranno mostrati, se trovati, i valori dei fattori di

incremento X che produrranno almeno su un ramo un LOS C, un LOS D e un LOS F.

Per affinare il calcolo e migliorare la ricerca dei flussi di incremento di riferimento (
LOS C, LOS D e LOS F) diminuire il fattore di incremento X.

ATTENZIONE - i valori calsolati verranno esportati nella relazione automaticamente
sulla base di alcuni scenari e condizioni standardizzate pertanto si suggerisce di
valutare attentamente quanto proposto dall’elaborazione ed eventualmente
intervenire manualmente.

Si riportano alcuni esempi:

*Cin Siradantica di Collegno
n StradaAntica di Collegno
Fin  StradaAntica di Collegno

L\ ATTENZIONE: Per una corretia nterpretazione e rutat consutare s guda ierte.

Fiotor 2014.1 USEB Sysiem - 0B~ ® 2005 - 2023w, ob-L_abw@obsit
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) Risulatist - Blocco note di Windows
File Modfica Fomato Visusliza 7
Risultati: Stima flusso di saturazione

Tterazioni Ramo A Ramo B Ramo C Ramo D
L0S [sec. /veic.] A [6,0] A [8,0] A [4,0] A [5,0]
Flusso veic. [veic.eq/h] 250 653 265 380

LOS [sec./veic.] A [6,5] 8 [10,3] A [4,8] A [5,3]
1,10 x Flusso veic.[veic.eq/h] 495,0 718,3 29,5 418,0
L0S [sec. /veic. A [7,6] B [13,8] A [5,2] A [5,9]
1,20 x Flusso veic.[veic.eq/h] 540, ,6 318, 56,8
LOS [sec./veic.] A [9,0] C [19,4] A [5,6] A [6,6]
1,30 x Flusso veic.[veic.eq/h] 585,0 848,9 344,5 49,0
LOS [sec./veic. B [10,9] D [27,9] A [6,0] A [7,5]
1,40 x Flusso veic.[veic.eq/h] 630,0 914,2 371,0 532,0
LOS [sec./veic.] 8 [13,7] E [39,3] A [6,5] A [8,6]
1,50 x Flusso veic.[veic.eq/h] 675,0 979,5 397,5 570,0
LOS [sec./veic.] € [17,8] F [53,4] A [7,0] 8 [10,0]
1,60 x Flusso veic.[veic.eq/h] 720,0 1044,8 24,0 608,0

Output creato con Rotor V2014.0.0 il 22/8/2023 15:02:07
Nome Progetto: Esempio 1_saturazione2

inea 1, colonna 1 100%  Windows (CRLF)
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APPENDICE 1:Definizione dei parametri
geometrici dell)ingresso.

La geometria & sicuramente uno degli aspetti piu significativi delle intersezioni stradali
perché permette di classificare e suddividere tutte le situazioni esistenti o in progetto

in modo schematico. Si propone un approccio organizzato dal generale al particolare.

Dati geometrici generali

Permettono di definire nell’insieme l'intersezione in esame e di ricondurla ad una

classificazione generale.

Numero di rami affluenti all’incrocio.
Tipologia delle strade interessate (autostrade, strade di secondaria importanza, ..) e
relativa scelta della sistemazione dell’area dell'incrocio (intersezione a raso,

intersezione a livelli altimetricamente sfalsati).

Dati geometrici puntuali

Questa sezione permette di valutare con precisione i parametri geometrici di ogni
singolo accesso in rotatoria al fine di procedere alla fase di inserimento dei dati nel
programma di calcolo. In particolare sono state definite le procedure di determinazione

delle seguenti grandezze:

+ Semi-larghezza della carreggiata d’ingresso La
» Larghezza d’ingresso Le

+ Lunghezza di svasatura Ls

+ Raggio d’entrata Re

* Angolo d’entrata ¢

 Diametro del cerchio iscritto Di
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Semi-larghezza della carreggiata d’ingresso La

Intervallo ammesso
[1.9m<Lla<12.5m].

Unita di misura

[m]

Descrive la tipologia di strada sulla via d'ingresso. La semi-larghezza La & valutata in
un punto a monte dell’isola spartitraffico, a partire dall’asse della carreggiata (lungo la
normale) verso il ciglio esterno della stessa. Rappresenta il parametro geometrico che
identifica la carreggiata entrante in rotatoria pertanto risulta opportuno misurarlo (o
definirlo) lontano dalla rotatoria e dai dispositivi di regolazione dell’'accesso (isole di

traffico, sistemi di moderazione del traffico,...).

Larghezza d’ingresso Le

Intervallo ammesso
[3.0m<Le<16.3m].

Unita di misura

[m]

Si tratta della larghezza della corsia d’ingresso misurata dal punto A lungo la normale

al lato destro del bordo d’ingresso ovvero del ciglio della strada.
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Lunghezza di svasaturals

Intervallo ammesso
[Ls>1.0m].

Unita di misura

[m]

E’ la lunghezza media effettiva lungo la quale si sviluppa l'allargamento dell’entrata e
puo essere valutata mediante due diverse costruzioni geometriche. Con la prima

costruzione si valuta | [m] come mostrato in figura.

FIGURA 1: Costruzione geometrica per
la determinazione del parametro di

svasatura (metodo 1)

In figura 1 la lunghezza di svasatura € uguale alla distanza CF’, dove la linea CF’' e
perpendicolare al punto medio del segmento BD; F ¢ il punto di intersezione di CF’ con
la linea GF'D, ottenuta proiettando il bordo sinistro dell’entrata verso la linea di “dare
la precedenza”. Essa & parallela alla linea HA e distante La da essa. Dalla stessa figura,
si vede ancora che BA ¢ la linea lungo la quale & misurata la grandezza Le (ed € percid
normale a GBJ), mentre D & distante (Le-La) dal punto B. Certamente |'uso della
lunghezza BG invece della lunghezza CF’ dovrebbe essere piu semplice e dovrebbe
dare anche una effettiva misura della lunghezza lungo la quale si sviluppi
I'allargamento dell’entrata (sebbene CF’ forniscano valori piu conservativi della

lunghezza media dell’allargamento la quale rappresenta indirettamente I‘ulteriore
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ampiezza dell’entrata, che puo essere utilizzata dai veicoli per immettersi in rotatoria).
Tuttavia, in molti casi, la differenza tra Le e Lv avviene in modo graduale ed il punto G
in cui Le=Lv non & sempre ben individuabile, pertanto, in pratica, la lunghezza BG non
€ ben definibile. Anche se CF’ fornisce una effettiva misura di Ls, talvolta, tale
costruzione geometrica puo influenzare la sua valutazione a causa della curvatura del
bordo esterno dell’entrata.

Ricorrendo, allora al secondo metodo di costruzione, si pud evitare tale
difficolta.(figura 2)

Con questa nuova costruzione la lunghezza dell’allargamento la definiamo con il
simbolo I’ dove I’ &€ ora uguale a CF'. La linea CF’ & parallela a BG e distante (e-v) /2 da
essa. In generale, CF’ & un arco di curva. Inoltre, la lunghezza I’ € in prima

approssimazione correlata alla lunghezza | mediante la seguente relazione: |I'=1.6(Ls.

FIGURA 2: Costruzione geometrica
per la determinazione del parametro

di svasatura (metodo 2)
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Raqgio d’entrata Re

Intervallo ammesso
[Re>3.0m].

Unita di misura

[m]

E’ dato dal minimo raggio di curvatura della linea di delimitazione esterna dell’entrata.
In alcuni casi, I'arco di minimo raggio si estende fino alla successiva uscita, ma ai fini
del presente studio, non & determinante se meta o piu della lunghezza di tale arco, sia

contenuta oppure no, entro la regione di entrata.

Angolo d’entrata @

Intervallo ammesso
[0°<@<80°].

Unita di misura

[gradi sessagesimali]

Viene utilizzato come parametro geometrico per la stima dell’angolo di conflitto fra la
corrente veicolare entrante e quella circolante. Sono previste due costruzioni per la sua
determinazione: la prima & applicabile alle rotatorie convenzionali mentre la seconda &

utilizzabile per tutte le altre tipologie di rotonda.
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FIGURA 3: Costruzione |

geometrica per la determinazione

Isola Centrale

dell’angolo d‘ingresso ¢.(metodo
1)

La figura 3 illustra la determinazione di ¢ per rotatorie convenzionali dove:

« A'D’ & la linea parallela alla traiettoria del flusso circolante, lungo I'asse della
carreggiata dell’anello.

« EF & la linea d’asse della corsia d'accesso equidistante, per la sua intera
lunghezza, dalla banchina laterale (o marciapiede) e dalla linea d’asse della
carreggiata entrante (o il marciapiede dell’isola spartitraffico).

« BC e tangente a EF nel punto dove quest’ultima interseca la linea di “dare la
precedenza”. ¢ & dato dall’angolo tra la linea BC e la tangente ad A'D’ nel punto

dove queste ultime si intersecano.

Per tutti gli atri casi si utilizza la costruzione illustrata nella seguente figura 4 dove: EF
e BC sono come quelli definiti nella costruzione precedente JK &€ come EF ma
relativamente alla corsia d’uscita GH & tangente a JK nel punto dove quest’ultimo
interseca il limite esterno della carreggiata circolante L & l'intersezione tra BC e GH.

L'intersezione L definisce I'angolo @il quale & valutato con la seguente espressione:
1 A
=90 - E(G L B)

La differenza pratica fra quest’ultima costruzione e la precedente & dovuta al fatto che,
nella prima, I'angolo di conflitto & indipendente dall’angolo con cui le successive uscite

si innestano sull’anello della rotatoria, mentre nell’ultima si tiene conto di tale angolo.
Il motivo & dovuto al fatto che nelle rotatorie con apprezzabile distanza fra entrata e
successiva uscita (rotatorie convenzionali) le traiettorie della portata circolante
dipendono dalle caratteristiche geometriche della zona di scambio e sono indipendenti
dalla geometria successiva uscita. Invece, quando la separazione fra entrata e la
successiva uscita € di modesta entita, come avviene nelle rotatorie compatte, le
traiettorie del flusso circolante che abbandonano la rotonda alla successiva uscita
seguono un percorso che in parte € determinato dall’angolo col quale quest’ultima si

innesta sulla carreggiata anulare.
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| \ Isola Centrale /r | ‘\
| -

/
| L / FIGURA 4: Costruzione
geometrica per la
determinazione dell’'angolo

d’ingresso ¢.(metodo 2)
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Diametro del cerchio iscritto Di

Intervallo ammesso
[13m<Di<176m].

Unita di misura

[m]

E’ dato dal diametro della pitu grande circonferenza che puo essere iscritta entro il
bordo esterno dell’incrocio a rotatoria. Nei casi in cui il bordo esterno dell’intersezione
sia asimmetrico, si assume come valore di D, il valore del pit grande cerchio che pud

essere iscritto entro la regione interessata dall’entrata in esame. (figura 5).

FIGURA 5: Valutazione del parametro geometrico Di.
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APPENDICE 3: Esportare e disegnare il
progetto in ambiente AutoCAD.

Attenzione questa funzionalita prevede la presenza del modulo RotorCAD aggiuntivo
rispetto al software ROTOR e di una versione di AutoCAD 2004, 2005,
2006,2007,2007,2008,2009, 2010,2011,2012 (no LT) oppure di BricsCAD V10, V11,
V12

Rotor permette di elaborare il progetto grafico della rotatoria tramite il modulo
aggiuntivo ‘RotorCAD’ ideato per progettare e disegnare attraverso una procedura
guidata la rotatoria elaborata.

Per avviare il modulo RotorCAD e disegnare la rotatoria in ambiente AutoCAD
procedere nel seguente modo:
+ Premere il tasto ‘Avvia RotorCAD’ dal menu a tendina principale oppure

premere |'icona corrispondente dalla barra delle icone;

Menu icone/Menu a tendina: [RotorCAD] =» [RotorCAD]

ROTOR 2014 - [Progetto_LANCIANO_001.rot]
File Dati Opzioni Risultati Strumenti [RotorCAD | ?
o | ? -

Explorer
) Progetto
B ) Intersezione

4) anagrafica Intersezione
" o RPN, S ey et At iy

« Per continuare la procedura & necessario salvare il file.

ROTOR 2014 - Attenzione

Attenzione! Per continuare é necessario salvare il progetto, Salvare
adesso?

No |

+ Confermare il nome del progetto per il salvataggio o definire un nuovo nome;

+ Scegliere la versione di AutoCAD sulla quale avviare il modulo ‘RotorCAD’;
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RotorCAD 2014 - US

itorie stradali in ambient D

B SYSTEM

O Awvia direttamente il CAD nelle prossime sessioni

 Strumenti CAD disponibili -

E @ AutoCAD 2004 English Ba
L_|Bricscad ¥13 - Italiano ‘ |

AutoCAD 2012 Italiano

Premere ‘Avvia RotorCAD’ (+) per lanciare il CAD e la procedura guidata di

RotorCAD per il disegno della rotatoria.

Per ulteriori informazioni consultare la guida utente del modulo ‘RotorCAD’

disponibile sul nostro sito.
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Materiale informativo Rotor

Studio OBx mette a disposizione una ricca e completa gamma di materiale informativo
per migliorare la comprensione e |'utilizzo dei sui prodotti.
Sul nostro sito www.ob-x.it alla sezione software = area download potra trovare in
uso gratuito:

« materiale informativo

» video dimostrativi delle principali funzioni del programma.

« suggerimenti ed esempi di calcolo

Grazie per aver scelto i nostri prodotti!
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